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OZET

Anahtar Kelimeler: Web tabanli kontrol, elektronik bilgilendirme panosu,
Mikrodenetleyiciler, PIC18F452

Icinde bulundugumuz bilisim ¢aginda, bilgi teknolojilerinin gosterdigi hizli gelisme
nedeniyle, “uzaktan kontrol” kavrami hayatimizin pek ¢ok alanina hizla girmektedir.
Pek cok uzaktan kontrol yonteminden biri de web {iizerinden kontroldiir. Web
tizerinden kontrolde, kontrolii yapilacak sistem internet iizerinden kontrol
edilmektedir.

Bu tez c¢alismasinda, elektronik bilgilendirme panosunun web {izerinden kontrolii
gergeklestirilmistir. Boylece, mekan bagimliligi ortadan kaldirilmis ve elektronik
bilgilendirme panosuna erisim uzaktan kontrol ile hizli, ekonomik ve giivenli bir
sekilde saglanmistir. Panonun bu nedenle; egitim kurumlari, kamu binalart ve
hastaneler gibi pek ¢ok yerde kullanim avantaji sunmasi beklenmektedir.

Tez igerisinde PIC mikrodenetleyiciler, PIC 18F452 serisi mikrodenetleyici, RS-232
haberlesme protokolii, ASP programlama dili, Delphi programlama dili, PIC C
programlama dili, uygulamada kullanilan devre elemanlar1 hakkinda genel bilgi
verildikten sonra uygulamanin ¢alismasi agiklanmistir. Yazilan programlarin akis
semalar1 ve kaynak kodlari, kullanilan devrelerin semalar1 verilmistir.



WEB BASED CONTROL OF AN ELECTRONIC NOTICE
BOARD

SUMMARY

Key Words: Web based control, electronic notice board, microcontrollers,
PIC18F452

In this information era, due to the fact that rapid progress of information
Technologies, “remote control” consept contributes our lives rapidly. One of the
many remote control technigues is a web based control. In the web based control, the
system that will be controlled is controlled via the internet.

In this thesis, controlling an electronic notice board using via web has been realized.
Thus, dependence on place is eleminated and it is provided a fast access to electronic
notice board, economically and safelly. Hence, it is expected that using the board in
education establishments, public buildings, hospitals and so on will get advantage.

This thesis covers knowledge about PIC microcontrollers, PIC 18F452 seies
microcontrollers, RS-232 communucation protocol, ASP programming language,
Delphi programming language, PIC C programming language and datasheets of
components that are used at implementation. Finally, the implementation is presented
and flow chart and codes of written programmes and circuit schmatics are given.



BOLUM 1. GIRIS

Giliniimiizde bilgi teknolojilerinin gosterdigi hizli gelisme nedeniyle, evlerimizde,
isyerlerinde ve fabrikalarda kullandigimiz elektronik cihazlar her gecen giin
artmaktadir. Dolayisiyla yeni bir anlayisla bu cihazlar1 birbirine ve bir ana kontrol
sistemine baglamak ve bu sistemleri de uzaktan kontrol edebilmek ihtiyaci
dogmustur. Bu sistemlerin hayata gegirilmesiyle fabrika ve benzer otomasyonlarin
kii¢iik bir modelini bilgisayar ortaminda olusturup, bu sistemlerin internet iizerinden

kontrol edilebilmesi saglanmistir.

Bu tiir yeni akilli sistemler ev ve isyeri sahiplerine artan bir konfor ve kolayliklar
yaninda; enerjinin verimli kullanilmasi, gerekli ariza ve uyarilarin aninda ve
problemler baglamadan alinmasi; tehlikeli her durumun ve ne yapilmasi gerektiginin

programlanmasi, giivenli bir yasam can ve mal emniyetini saglar.

[1] ‘de verilen “Internet Tabanli Olgme Ve Kontrol” isimli yiiksek lisans tezinde bir
ortamin sicaklik bilgisinin internet iizerinden izlenebilmesini ve sisteme internet
iizerinden miidahale edilebilmesi islemi gergeklestirmistir. Bu c¢alismada amag,
fabrika ortamindaki bir sistemin tiimiimiin veya herhangi bir parcasinin internet
tizerinden kontroliiniin saglanmasidir. Saydam fabrika olarak isimlendirilen bu
sistem bir fabrikay1 yonetmede mekan bagimliligin1 ortadan kaldirmaktadir. Saydam
fabrika, Ethernet / IP {izerinden c¢alisan; otomasyon, iiretim ve idari sistemleri
arasinda iletisim saglayan, internet tabanli bir otomasyon sistemi olarak tanimlanir.
Bu sistem, yerel ag veya internet iizerinden iiretimin kontrol edilebilmesine olanak
tanir. Bu calismada saydam fabrika kavramina 6rnek olarak bir ortamin sicaklinin

ON/ OFF kontrolii saglanmustir.

Bu uygulamada, “Web tabanli elektronik bilgilendirme panosu” ger¢eklestirilmistir.

Bunun gerg¢eklestirilme nedeni olarak, mekan bagimliliginin ortadan kaldirilarak,



bilgilendirme mesajlarinin elektronik bilgilendirme panosuna uzaktan kontrol ile
aninda, bir ¢ok noktadan ve giivenli bir sekilde iletilmesi saglanmistir. Bu pano
bilgisayar aginin oldugu; hastanelerde, bekleme salonlarinda, egitim kurumlarinda ve

benzeri pek ¢ok yerlerde kullanilabilecek sekilde tasarlanmistir.

Giliniimiizde; internet tabanli veri toplama, laboratuarlarin internet {izerinden
kontrolii, internet kontrollii otomasyon sistemleri gibi internet tabanli kontrol {izerine
cok sayida calisma yapilmigtir. Yapmis oldugumuz caligmada, bir noktada sabit
bulunan panoya yetki verilen kisiler tarafindan yapmak istedikleri duyuru, haber ve
ilan bilgilerini ag lizerine bagl herhangi bir bilgisayar yardimiyla, dogrudan, zaman
kaybetmeksizin sifreleme mekanizmasinin da yardimiyla giivenli bir sekilde
gondermeleri, ayrica panoda bulunan bilgilere de erisebilmelerine olanak

saglanmaktadir.

Bu tez ¢aligmast 5 boliimden meydana gelmektedir. ikinci boliimde; sistem tanin
yapildiktan sonra Oncelikle PIC Mikrodenetleyiciler hakkinda genel bilgiler
verilerek, elektronik  bilgilendirme panosunda kullanilan PIC  18F452
Mikrodenetleyicisinin = 6zellikleri verilmistir. Ardindan uygulamada kullanilan
RS 232 haberlesme protokolii hakkinda bilgi verilmistir. Bir sonraki baslikta ise;
Active Server Page, Aktif Sunucu Sayfalar1 (ASP) ve Delphi programlara dilleri
hakkinda bilgiler verilmistir. Bu boliimde son olarak bilgilendirme panosunda
kullanilan 74 LS 164 ve MAX 232 entegrelerinin islevleri agiklanmistir. Ugiincii
boliimde sistemin gergceklenmesi basligi altinda tiim sistemin birlikte, senkronize
caligmast agiklanmistir. Dordiincii boliimde ise; proje degerlendirilmesine iliskin
bilgiler verilmistir. Besinci ve son bdliimde ¢alismanin eksik yonleri tartisilmig, ve

getirilebilecek yeni Oneriler lizerinde durulmustur.



BOLUM 2. SISTEM TANIMI

Gergeklestirilen bu c¢alismada amag, web iizerinden elektronik bilgilendirme
panosunun kontroliiniin saglanmasidir. Sistemde seri port ile bilgisayarla
haberlesebilen ve igerisinde pic mikrodenetleyici kullanilan bir elektronik
bilgilendirme panosu yer almaktadir. Panonun seri port ile bagli bulundugu Web
sunucu bilgisayarda yer alan delphi programlama dili ile yazilmis arayiiz yazilim,
belli zaman araliklar1 ile (6n tanimlama = 30 saniye) ayni bilgisayarda yer alan
veritabanindaki verileri elektronik bilgilendirme panosuna gondermektedir.
Veritabanina istemci (client) bilgisayarlardan panonun bagli bulundugu web server
olarak tanimli bilgisayarin IP numarasi kullanilarak, LAN ag1 yada internet
tizerinden erisilebilmekte ve veritabanindaki veriler okunup, degistirilebilmektedir.
Giivenlik i¢in veritabanina erigimde sifre ile glivenlik kontrolii saglanmaktadir. Bu
sekilde ag iizerinden veritabanma erisim saglanabilece§i gibi, ag baglantisi
kullanilmaksizin aynm1 bilgisayarda da veritabanina erisilip aym islemler

yapilabilmektedir. Sistemin genel goriiniimii Sekil 2.1 ‘de verilmistir.



1. Elektronik bilgilendirme panosu

2. RS-232 erigim kablosu ROG)

e ———

3. Seri port (com-1) i
4. Web Server (Sunucu) i
5. LAN ag1
6. Client (Istemci) rl_ ©)

Sekil 2. 1. Sistemin genel yapisi
2.1. PIC Mikrodenetleyiciler

2.1.1. PIC Mikrodenetleyicinin tercih edilmesinin nedenleri

Bilgisayar denetimi  gerektiren bir uygulamayi gelistiritrken segilecek
mikrodenetleyicinin ilk olarak tiim isteklerinizi yerine getirip getirmeyecegine, daha
sonra da maliyetinin diisiikligiine bakilir. Ayrica, yapilacak uygulamanin devresini
kurmadan Once secilen mikrodenetleyicinin destekledigi bir yazilim {izerinde

simiilasyonunu yapip yapamayacagi da dikkate alinir.

Yukarida saydigimiz o6zellikleri g6z Oniine alindiginda Microchip ‘in iirettigi PIC

‘lerin tercih edilme nedenleri sdyle siralanabilir:

a) Yazilimin Microchip ‘ten veya internetten licretsiz olarak elde edilebilmesi.
b) Cok genis bir kullanici kitlesinin bulunmas.

c¢) PIC ‘lerin ¢ok kolaylikla ve ucuz olarak elde edilebilmesi.

d) Basit bir devre ile programlanabilmesi



e) Cok basit reset, clock sinyali ve gii¢c devreleri gerektirmeleri.
f) Calisirken, devreden sokiilmeden programlanabilmesi.

g) PC seri portu ile baglanti i¢in yazilim ve donanim destegi vermesi.

PIC adm Ingilizce ‘deki Peripheral Interface Controller ciimlesindeki kelimelerin
bas harflerinden almis olan bir mikrodenetleyicidir. Bu ciimleyi Tiirkge ‘ye, cevresel
iiniteleri denetleyici arabirim olarak g¢evrilir. PIC gercekten de cevresel iiniteler adi
verilen lamba, motor, role, 1s1 ve 151k sensorii gibi I/O elemanlarin denetimini ¢ok
hizli olarak yapabilecek sekilde dizayn edilmis bir chiptir. RISC mimarisi ad1 verilen
bir yontem kullanilarak tiretildiklerinden bir PIC ‘i programlamak icin kullanilacak
olan komutlar olduk¢a basit ve say1 olarak da azdir. 1980 ‘lerin basindan itibaren
uygulanan bir tasarim yontemi olan RISC (Reduced Instruction Set Computer )
mimarisindeki temel diisiince, daha basit ve daha az komut kullanilmasidir. Ornek
olarak  PIC16F84  mikrodenetleyicisi  toplam 35  komut  kullanilarak
programlanabilmektedir [2].

2.1.2. Mikrodenetleyiciler hakkinda genel bilgiler

Neredeyse her mikroislemci (CPU) fiireticisinin iirettigi birka¢ mikrodenetleyicisi
bulunmaktadir. Bu denetleyicilerin mimarileri arasinda ¢ok kiiciik farklar olmasina
ragmen asag1 yukar1 ayni islemleri yapabilmektedirler. Her firma {irettigi chip ‘e bir
isim ve Ozelliklerini birbirinden ayirmak i¢in de par¢a numarasi vermektedir.
Ornegin Microchip iirettiklerine PIC adini, parga numarasi olarak da 12C508, 16C84,
16F84, 16C711 gibi kodlamalar verir. Intel ise lirettigi mikrodenetleyicilere MCS-51
ailesi adin1 vermektedir. Genel olarak bu adla anilan mikrodenetleyici ailesine farkl
ozellikleri bulunan iiriinleri birbirinden ayirt etmek i¢in par¢a numarasi olarak da

8031AH, 8051AH, 8052AH, 80C51FA gibi kodlamalar kullanilmaktadir.

Bir uygulamaya baslamadan Once hangi firmanin {iriinii kullanilacagina, daha

sonrada hangi numarali denetleyicinin kullanilacagina karar vermek gerekir. Bunun



icin mikrodenetleyici gerektiren uygulamada hangi 6zelliklerin olmasi1 gerektigi

onceden bilinmesi gereklidir. Asagida bu ozellikler siralanmistir.

a) Programlanabilir dijital paralel giris/cikis.

b) Programlanabilir analog girig/cikis.

c) Seri girig/cikis (senkron, asenkron ve cihaz denetimi gibi).

d) Motor veya servo kontrol i¢in pals sinyali ¢ikisi.

e) Harici giris vasitasiyla kesme.

f) Timer vasitasiyla kesme.

g) Harici bellek arabirimi.

h) Harici bus arabirimi (PCI ISA gibi).

1) Dahili bellek tipi secenekleri (ROM, EPROM, PROM, ve EEPROM).
j) Dahili RAM secenegi.

k) Kayan nokta hesaplamas.

Daha da ayrintiya girecek olursak bu listede siralanacak 6zellikler uzayip gidecektir.
Microchip, 8-bit ‘lik mikrodenetleyici ve EEPROM iireten bir Amerikan sirketidir.
Arizona eyaletinde iki, Tayland ve Tayvan ‘da da birer tane olmak iizere toplam dort

fabrika ile kendi alaninda diinyada s6z sahibi olan bir chip tireticisidir [2].

2.1.3. Mikroislemci ve mikrodenetleyicilerin farki:

Mikroislemciler hafiza veya giris ¢ikis entegresi gibi ¢evre elemanlar ile birlikte
aritmetik islemler yapabilen, karar verebilen entegrelerdir. Mikrodenetleyiciler ise
mikroislemcinin yani sira kendi program hafizasi ve giris ¢ikis 6zelliklerini i¢inde
barindiran entegrelerdir. Bu 6zellikleri sayesinde yiiklii bir programi uygulamaya

doniistiirerek bir kontrol sistemi olarak kullanilabilir [2].



2.1.4. PIC Programlama

Bu boliimde PIC programlamak i¢in nelerin gerektigini inceleyecegiz. PIC
mikrodenetleyicilerin  programlanmasini ve uygulamalarin nasil yapilacaginm

ogrenmek i¢in, bilinmesi gerekenler asagida siralanmustir.

a) Bilgisayar.

b) PIC compiler programi(pic basic yada pic c).
c¢) PIC programlayici donanimiu.

d) PIC programlayic1 yazilimi.

e) PIC mikrodenetleyicisi.

2.1.4.1. Bilgisayar

Pic basic yada pic ¢ dilinde program yazabilmek i¢in bilgisayar gereklidir.Program
yazilip derlendikten sonra, pic mikrodenetleyiciye gonderilmesi gerekir. Program
kodlarinin PIC ‘e yazdirma islemi genellikle seri porta baglanan pic programlayici

devre aracilifiyla yapilir.

2.1.4.2. PIC compiler program (pic basic yada pic c)

PIC Assembly dili kullanilarak program yazilabilecegi gibi, yiiksek seviyeli diller
olan picbasic ve pic ¢ dilleri kullanilarak ta yazilim gelistirilebilir. Pic ¢ ve pic basic
compiler programlari basic yada c dilinde yazilan programlarin komutlarin1 PIC ‘in
anlayabilecegi makine diline ¢evirerek pic mikrodenetleyiciye yiiklenebilecek hale

getirir. Yani ayrica assembler programi kullanmaya gerek kalmamaktadir.



2.1.4.3. PIC programlayici devresi

Makine diline ¢evrilmis program kodlarint PC ‘den alip PIC microdenetleyicisine
yazmak icin bir elektronik devreye ihtiyag¢ vardir. Bu elektronik devre, bir¢ok iiretici

tarafindan piyasada satilmaktadir.

2.1.4.4. PIC programlayici yazilim

Pic ¢ yada pic basic dilinde yazilarak derlenmis yada assembler parogrami ile makine
diline dontstiiriilmiis Assembly programi kodlarinin PIC ‘e yazdirilmasinda
kullanilan bir programa gereksinim vardir. Programlayici yazilimlari, PIC ‘i
programlamak i¢in kullanilan elektronik karta bagimlidir. Yani her programlayici
yazilimi ile elinizde bulunan karta kod gonderemeyebilirsiniz. Genellikle

programlama kart1 iireticileri, iirettikleri karta uygun yazilimi da birlikte sunarlar.

Ornegin IC-PROG yazilin gibi.

2.1.5. PIC donanim o6zellikleri

2.1.5.1. PIC c¢esitleri

Microchip firmasi iirettigi mikrodenetleyicileri 4 farkli gruba ayrilirlar. Bu gruplara
isim verilirken kelime boyu (Word lenght) g6z 6niine alinmistir. Bir CPU veya MCU

‘nun dahili veri yolu uzunluguna kelime boyu denir.

Microchip PIC ‘leri 12/14/16 bit ‘lik kelime boylarinda tiretmektedir ve buna gore

asagidaki aile isimlerini vermektedir.

a) PIC 16C5XX ailesi 12-bit kelime boyu,
b) PIC 16CXXX ailesi 14-bit kelime boyu,
¢) PIC 17CXXX ailesi 16-bit kelime boyu,
d) PIC 12CXXX ailesi 12-bit/14-bit kelime boyuna sahiptir.



Bir CPU veya MCU ‘nun chip disindaki harici tinitelerle veri alisverisini kag bit ile
yapiyorsa buna veri yolu bit sayisi denir. PIC ‘ler farkli kelime boylarinda
iiretilmelerine ragmen harici veri yolu tiim PIC ailesinde 8-bit ‘tir. Yani bir PIC, I/O
portu araciligi ile ¢evresel iinitelerle veri aligverisi yaparken 8-bit ‘lik veri yolu

kullanir.

PIC programlayicilar1 program kodlarini yazarken bir komutun kag bit’lik bir kelime
boyundan olustuguyla pek fazla ilgilenmezler. Secilen bir chip ‘i programlarken
uyulmasi gereken kurallar1 ve o chip ‘le ilgili 6zelliklerin bilinmesi yeterlidir. Bu
ozellikler PIC ‘in bellek miktari, I/O portu sayisi, A/D doniistiiriiciiye sahip olup
olmadigi, kesme (interrupt) fonksiyonlarinin bulunup bulunmadigi, bellek tipinin ne
oldugu (Flash, EPROM, EEPROM vb.) gibi bilgilerdir. Bu 06zelliklerin en son
degisikliklerini iceren glincel ve tam bir listesine microchip ‘in kataloglarindan
ulagmak miimkiindiir. Asagidaki tabloda Nisan 1997 tarihine kadar iiretilen PIC
‘lerin listesi verilmistir. Katalogdan alinan bu tablonun orjinali bozulmadan 6zellikle
Ingilizce olarak verilmistir. Ciinkii bu bilgilere ulasmak istenildiginde Tiirkce

kataloglar bulmak miimkiin degildir.

2.1.5.2. PIC Mikrodenetleyicilerde kullanilan bellek cesitleri

Pic mikrodenetleyicilerin program bellekleri farkli Ozelliklerde {iretilmektedir.

Bunlar:

a) Silinebilir ve programlanabilir bellek (Erasable Programmable Memory-EPROM)

b) Elektriksel olarak silinebilir ve programlanabilir bellek (Electrically Erasable
Programmable Memory -EEPROM). FLASH bellek olarakta adlandirilir.

c¢) Sadece okunabilir bellek (Read —Only Memory -ROM)

EPROM bellek hiicrelerine elektrik sinyali uygulanarak kayit yapilir. EPROM
iizerindeki enerji kesilse bile bu program bellekte kalir. Ancak silip yeniden baska bir

program yazmak icin ultraviyole 1sin1 altinda bir siire tutmak gerekir (20 dakika
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kadar). Bu igslemler EPROM silici denilen 6zel aygitlarla yapilir. EPROM bellekli
PIC ‘ler iki farkli ambalajli olarak bulunmaktadir:

a) Seramik ambalajli ve cam pencereli olan tip, silinebilir olan tiptir.

b) Plastik ambalajli ve penceresiz olan tipler ise silinemez (OTP) tiptir.

Seramik ambalajli ve pencereli olan bellek igerisindeki programin silinmemesi i¢in
pencere lizerine 151k gegirmeyen bir bant yapistirilir. Ultraviyole 15181 ile silinmesi
istenildiginde bu pencere agilir ve silici aygit igerisinde belirli bir siire bekletilir.
Plastik ambalajli EPROM ‘larin ise programlandiktan sonra silinmesi miimkiin
degildir ve fiyati silinebilen tipe gore oldukca ucuzdur. Silinemeyen tipe OTP (One

Time Programmable —Bir defa programlanabilir) denilir.

EEPROM bellegi bulunan bir PIC igerisine program yazmak i¢in PIC programlayici
vasitasiyla elektriksel sinyal gonderilir. EEPROM iizerindeki enerji kesilse bile bu
program bellekte kalir. Programi silmek veya farkli yeni bir program yazmak
istendiginde PIC programlayicidan elektriksel sinyal gonderilir. Bu tip bellege sahip
olan PIC ‘ler genellikle uygulama gelistirme amaciyla kullanilirlar. Microchip bu tip
bellegi ¢cogu zaman FLASH bellek olarak da adlandirmaktadir. Fiyatlar silinemeyen
tiplere gore biraz pahalidir. Bellek erisim hizlar1 ise EPROM ve ROM ‘lara gore
daha yavastir. PIC 16C84 ve PIC16F84 ‘ler bu tip program bellegine sahiptirler.

ROM program bellegine sahip PIC ‘lerin programlar fabrikasyon olarak yazilirlar.
EPROM ve EEPROM (E’PROM olarak ta adlandirilirlar.)esdegerlerine nazaran
fiyatlar1 oldukca diisiiktiir. Ancak fiyatinin disiikliigiinden dolay1 gelen avantaj
bazen ¢ok pahaliya da mal olabilir. ROM bellekli PIC programlarinin fabrikasyon
olarak yazilmasi nedeniyle PIC ‘in elde edilme siiresi uzundur. Programda
olusabilecek bir hatanin PIC ‘e program yazildiktan sonra tespit edilmesi, eldeki tiim
PIC ‘lerin atilmasina neden olabilir. Bu tip PIC ‘ler ¢cok miktarda iiretilecek bir
iirliniin maliyetini diisirmek amaciyla segilir. Program hatalar1 giderilemedigi i¢in
uygulama gelistirmek i¢in uygun degildir. Microchip, ROM program bellekli PIC
‘lere par¢a numarasi verirken “CR” (PIC16CR62, PIC16CR84 gibi) harfleri kullanir.
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2.1.6. PIC Mikrodenetleyicilerinin ozellikleri

Simdiye kadar verilen bilgilerin 15181nda PIC mikrodenetleyicilerin genel 6zellikleri

su sekilde siralanabilir:

2.1.6.1. Giivenirlik

PIC komutlar1 bellekte ¢ok az yer kaplarlar. Dolayisiyla bu komutlar 12 veya 14
bitlik bir program bellek sozciigline sigarlar. Harward mimarisi teknolojisi
kullanilmayan mikrokontrolorler de yazilim programinin veri kismina atlama
yaparak bu verilerin komut gibi ¢alistirilmasini saglamaktadir. Bu da biiyiik hatalara

yol agmaktadir. PIC ‘lerde bu durum engellenmistir.

2.1.6.2. Hiz

PIC oldukg¢a hizli bir mikrokontroldrdiir. Her bir komut déngiisii 1usn ‘dir Ornegin 5
milyon komutluk bir programin 20MHz ‘lik bir kristalle igletilmesi yalniz 1sn stirer.
Bu siire 386SX33 hizinin yaklagik iki katidir. Ayrica RISC mimarisi islemcisi

olmasinin hiza etkisi oldukga biiyiiktiir.

2.1.6.3. Komut seti

PIC ‘in 16C5X ailesinde bir yazilim yapmak i¢in 33 komuta ihtiya¢ duyarken,
16CXX araglart i¢in bu say1 35 ‘tir. PIC tarafindan kullanilan komutlarin hepsi
yazmag (register) temellidir. Komutlar 16C5X ailesinde 12 bit, 16CXX ailesindeyse
14 bit uzunlugundadir. PIC ‘te CALL, GOTO ve bit test eden BTFSS ve INCFSZ
gibi komutlar diginda diger komutlar 1 saykil icerir. Belirtilen komutlar ise 2 saykil

igerir.
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2.1.6.4. Statik islem

PIC tamamuiyla statik bir islemcidir. Yani saat durduruldugunda da tiim yazmag
icerigi korunur. Pratikte bunu tam olarak gergeklestirebilmek miimkiin degildir. PIC
mikrodenetleyicisi programi isletilmedigi zaman uyuma (sleep) moduna gecirilerek
mikrodenetleyicinin ¢ok diisik akim c¢ekmesi saglanir. PIC uyuma moduna
gecirildiginde, saat durur ve PIC uyuma isleminden 6nce hangi durumda oldugunu
cesitli bayraklarla ifade eder (elde bayragi, zero bayragi...v.b.). PIC uyuma modunda
1pA “den kiigiik degerlerde akim ¢eker (Standby akimi).

2.1.6.5. Siirme ozelligi (siiriicii kapasitesi)

PIC yiiksek ¢ikt1 kapasitesine sahiptir. Tek bacaktan 40mA akim ¢ekilebilmekte ve
entegre toplam olarak 150mA akim akitma kapasitesine sahiptir. Entegrenin 4MHz
osilator frekansinda cektigi akim calisirken 2mA, stand-by durumunda ise 2pA
kadardir.

2.1.6.6. Secenekler

PIC ailesinde her tiirlii ihtiyaglarin karsilanacagi ¢esitli hiz, sicaklik, kilif, I/O hatlari,
zamanlama (Timer) fonksiyonlari, seri iletisim portlari, A/D ve bellek kapasite

secenekleri bulunur.

2.1.6.7. Cok yonliiliik

PIC ¢ok yonlii bir mikrodenetleyicidir. Uriiniin iginde, yer darligi durumunda birkag

mantik kapisinin yerini degistirmek i¢in diigiik maliyetli bir ¢6ziim bulunur.
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2.1.6.8. Giivenlik

PIC endiistride en iistiinler arasinda yer alan bir kod koruma ozelligine sahiptir.
Koruma bitinin programlanmasindan itibaren, program belleginin igerigi, program

kodunun yeniden yapilandirilmasina olanak verecek sekilde okunmaz.

2.1.6.9. Gelistirme

PIC program gelistirme amaciyla programlanabilip tekrar silinebilme 0Ozelligine
sahiptir (EPROM, EEPROM). Ayni zamanda seri lretim amaciyla bir kere
programlanabilir (OTP) 6zelligine sahiptir.

2.1.6.10. Liste dosyas1

Assembler tarafindan olusturulan ve kaynak dosyadaki tiim komutlar1 heksadesimal
sistemdeki degerleri ve tasarimcinin yazmis oldugu yorumlariyla birlikte igceren bir
dosyadir. Bir programi bug ‘lardan arindirirken arastirilacak en yararli dosya budur.
Ciinkli dosyay1 izleyerek yazilimlarda neler olup bittigini anlama sansi1 kaynak

dosyasindan daha fazladir. Dosya uzantis1 .LST “dir.

2.1.6.11. Diger dosyalar

Hata dosyasi (Error file: uzantis1 .ERR) hatalarin bir listesini igerir ancak bunlarin
kaynagi hakkinda hicbir bilgi vermez. Uzantisi .COD olan dosyalar emiilator

tarafindan kullanilirlar.
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2.2 PIC 18F452 Mikrodenetleyicisinin 6zellikleri

18F452
mikrodenetleyici kullanilmigtir.  PIC 18F452 mikrodenetleyici, 28/40 pinli, yiiksek

Elektronik bilgilendirme panosunda yer alan siiriicii devrede PIC

performansli, arttirilmig flas bellekli, 10bit Analog/Dijital ¢evirici igeren gelismis bir

modeldir. Sekil 2.2 ‘de PICI8F452 mikrodenetleyicisinin bacak baglantilar

verilmistir.

MELRAVPP et ] u 40 [ s RET/PGD

1
RANAND ] 2 20 [ +—= REGPCC
RATANT =—u[] 3 38 [1 =—s RESPGM
RAZIANZVAEF- a——ued] 4 7 =—-RE4
RAIMHAVREF+ w—[] & 35 [ =—= REXCCPZ*
RALTOCK] w—m[] 5 a6 [1 w—. REZINTZ
RASANASELYOIN =—e 7 ey oy 4H-=—=REIINTI
REQ/RCVANE -] B = in 33 [] - RENINTD
RE1TFANE =] 0 E E 37 [] =+—— VD
REZTEMNT m—wQ 10 o @@ 310 w—VEs
Vo — Q11 & F 30— RDTPSPT
WEE ] 12 o o 9P-=—=RO:PSPE
OSCACLK] —-p] 13 28 [ -+—=- ROG/PEPE
CECUCLKOIRAS ] 14 27 [ e RO4PSPY
RCOT10SITICK] e 15 25 [ =—a= RCT/RXOT
RCAT1DENCEPZ" s [ 16 25 [ s RCETHICK,
RCZICCPT ] 17 24 |1 —w= RCE/S00
RCASCHECL -w—-] 18 23 [ =——e= RCASOIS0A
ROO/PEPD w—e ] 19 27 [ e—e ROJPSP2
RO1/PSP! a—e[] 20 21 [1 =—= RO2/PSF2

Sekil 2. 2. PIC 18F452 Mikrodenetleyicisinin bacak baglantilari.

18F452 Mikrodenetleyicisinin teknik 6zellikleri agsagida verilmistir.

2.2.1. Yiiksek performansh RISC mimarili CPU

a) C derleyicilere uyumlu mimari ve komut seti.

b) Komut seti PIC16 ve PIC17 serileri ile uyumludur.

c¢) Dogrudan programlanabilir 32 KByte program bellegine sahiptir.
d) Dogrudan adreslenebilir 1.5 KByte data bellegine sahiptir.
e) Saniyede 10 milyon islem yapma kabiliyetine sahiptir.



Tablo 2.1. PIC 18F serisi mikrodenetleyicilerin bellek kapasiteleri.
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Mikrodenetleyici | Cip i¢i Program Hafizas1 Cipi¢i RAM | Data
FLASH (Byte) (Byte) EEPROM
(Byte)
PIC18F242 16K 768 256
PIC18F252 32K 1536 256
PIC18F442 16K 768 256
PIC18F452 32K 1536 256

2.2.2. Cevresel ozellikler

a) Yiksek sink/kaynak akimi (25mA).

b) 3 adet harici kesme ucu.

¢) Timer 0 Modiilii: 8-bit/16-bit zamanlayici/sayici.
c¢) Timer 1 Modiilii: 16-bit zamanlayici/sayici.

d) Timer 2 Modiilii: 8-bit zamanlayici/sayici.

e) Timer 3 Modiilii: 16-bit zamanlayici/sayici.

f) Ikincil osilatér clock 6zelligi.

g) 2 adet Yakalama/Karsilastirma/PWM modiilii(CCP-Capture/Compare/PWM).
h) Senkronize seri port modiilii(MSSP).

1) Adreslenebilir USART modiilii.

j) Paralel ikinci port modiilii (PSP).

2.2.3. Analog ozellikler

a) 10-bit Analog/Dijital doniistiiriicii modiilii.
b) Programlanabilir diislik voltaj algilama (PLVD).
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2.2.4. Diger ozellikler

a) 100000 kez okunup yazilabilen FLASH program bellegi.

b) 1000000 kez okunup/yazilabilen EEPROM veri bellegi.

¢) 40 yildan uzun siire silinmeyen FLASH/ Veri EEPROM ‘u.

d) Watch Dog Timer (WDT), Power-on-Reset (POR), Power-up-Timer (PWRT), ve
Oscillator Start-1p Timer (OST) 6zellikleri.

e) Uyku modunda az enerji tiikketimi.

f) Diistik giic tiiketimli bellek teknolojisi.

g) Tamamen statik dizayn.

h) Genis islem voltaj1 aralig1 (2.0V ile 5.5V arasi).

1) Diisiik gii¢ tiiketimi [7].

2.3. RS-232/V.24 standardi

EIA ‘nin bilgisayar, terminal ve modem arabagdasimi i¢in onerdigi bir standarttir.

RS-232-C ve RS-232-D gibi gesitleri vardir.

RS-232 standardinda Sekil 2.3 ‘de goriildiigii gibi 25 veya 9 uclu D konnektorii
kullanilir. RS-232 dengesiz bir arabagdasim sunar; yani, arabagdasim devrelerinde
tim isaretler aymi toprak referans alinarak dretilir. Bu 0zellik, RS-232
arabagdasiminda 6nemli 6l¢iide giiriiltii dogmasina yol agar ve isaretlesme hizi ile

isaretlesme uzakligini siirlar (20 m i¢in yaklasik 20 Kbps) [3].

Uc numaralan

25 ug 9 ug Erkek
D-konnektor D-konnektor ok e "
{1 13 Y
% : EXIEXIEEYR N Y I
LI TITITETT Y p——— I L N L N XN RN N NN
. seee | 14 i e,

LA L A L A LA L
4

= 1 i
m L] L see - :

| eooee,_
L& ] - |

Sekil 2. 3. RS-232 konnektor gesitleri (25 ve 9 u¢lu konnektorler)
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Uygulamada genel olarak DTE ve DCE cihazlan {izerindeki konnektorler erkek, bu
cihazlar baglayan kablo iizerindeki konnektdrler ise disi tipte segilir.

Isaret diizeyleri asagida verilmistir:

Lojik 1 (mark) ------- -3Vile -15V arasi
Lojik 0 (space) ------- +3Vile +15V arasi

Buna gore -3V , +3V aralig1 gegis bolgesidir, NRZ-L kodlamasi kullanilir.

Tablo 2.2. 9 uglu konnektor i¢in ug baglantist

Ug No: Ug Adi

1 CD-Carrier Detect

2 RxD- Receive Data

3 TxD- Transmit Data

4 DTR- Data Terminal Ready
5 Isaret Toprag:-Signal Ground
6 DSR- Data Set Ready

7 RTS- Request To Send

8 CTS- Clear To Send

9 Zil isareti — Ring Indicator

2.4. Uzaktan kontrol

Herhangi bir makine veya cihazi yanindan degil de belirli bir mesafe uzakliktan
calistirma, durdurma veya gerekirse programlayabilmek i¢in uygulanmakta olan

kontrol sistemidir.

2.4.1. Kablolu uzaktan kontrol

Bu kontrol sisteminde her tiirlii islem yapilabilir. Ancak kontrol i¢in uzaklik mesafesi

kablo mesafesi ile sinirlidir. Kablo karmasasida bir bagka sakincasidir.
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Buna ilaveten, diger uzaktan kontrol sistemlerine gore verilerin (sinyallerin)
karigmasi gibi bir durum s6z konusu degildir. Kablolu uzaktan kontroliin direk
kablolu uzaktan kontrol ve internet iizerinden koblolu uzaktan kontrol olmak iizere
iki ¢esidi vardir. Hem kablolu uzaktan kontrol ve hemde mekan sinirlamasi ve kablo
boyu smirlamasi olmadan yapilabilecek en ideal kontrol sistemi internet lizerinden
kablolu uzaktan kontroldiir [4]. Bu nedenle tasarimi yapilan bu c¢alismanin kontrolii

i¢in internet tizerinden kablolu uzaktan kontrol secilmistir.

2.4.2. Kablosuz uzaktan kontrol

2.4.2.1. Radyo frekansi (RF) ile uzaktan kontrol

Radyo frekansinin alicisi ve vericisi kullanilarak yapilan bir kontrol sistemidir.
Kontrol i¢in ilave alt yapiya ihtiya¢ duymadan sadece radyo frekansi alic1 ve vericisi
ile kontrol imkan1 saglar. Bu kontrol sisteminde frekans alic1 ve vericisinin yayin
giicii kontrol mesafesini belirler. Ancak bazi frekanslarin verilerin (sinyallerin)
kaybolmasina veya yanlis gonderilmesine sebep olabilir. Bu kontrol sisteminde
programlama yapmak olduk¢a zordur. Sadece calistirmak ve durdurmak igin

kullanilmak {izere uygun bir kontrol sistemidir.

2.4.2.2. Kizil otesi 1s1nlariyla uzaktan kontrol

Radyo frekansina ¢ok benzeyen bir kontrol sistemidir. Ancak bu kontrol sisteminde

alic1 ve verici mutlaka birbirlerini gérmeleri gerekmektedir.

2.4.2.3. Bluetouth teknolojisiyle uzaktan kontrol
Bu kontrol sistemi de kizil 6tesi 1sinlariyla uzaktan kontrol sitemleriyle ayni yapiya

sahip olup daha uzak mesafeye daha giivenli veriler gonderilebilir.
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2.4.2.4. GSM sebekeli uzaktan kontrol

Bu kontrol sisteminde kontrol edilecek sistemin iizerinde bir GSM kart1 bulunan PLC
kullanilir. Her hangi bir GSM hattindan bu PLC kontrol edilerek sistem kontrol
edilmis olur. GSM sebekesinin veri gonderme Ozellikleriyle sinirli bir kontrol

sistemidir.

2.5. Active server page, aktif sunucu sayfalar:1 (ASP)

ASP Active Sever Pages ifadesinin kisaltilmis halidir. Aktif sunucu sayfalar
seklinde Tiirkceye cevrilebilir. ASP sunucu tarafli bir scripting dilidir ve web

tizerinde kullanilir [5].

2.5.1. Baglanti (client) ve sunucu (server) tarafl scripting

Bir scripting dili, web sayfalarinda, HTML ‘nin yetersiz kaldigi durumlarda

kullanilir. Bir anlamda web sayfalarina gémiilii programlar yazmamizi saglar.

Temel olarak iki tiir scripting vardir: Client (baglanti) tarafli ve server (sunucu)
tarafli. Client tarafli scriptler, web browser’1 nesne olarak ele alirlar ve alt nesneleri
ile birlikte, bir browser’da (web sayfalarinda) programlama adina ne gerekiyor ise,

onun yapilmasina imkan tanirlar.

Yeni pencereler agilmasi, mesajlarin ¢ikmasi, web sayfasinin renginin degistirilmesi
v.b. Web sayfalarinda sekilsel anlamda her seyi, baglant1 tarafli scriptler yapabilir.
Bu scriptler JavaScript, VBScript, Jscript ‘tir.

En yaygin kullanilan ve biitiin browserlar tarafindan isletilebilen scripting dili
JavaScript ‘tir. Client tarafli scriptler, kullanicinin bilgisayarinda ¢alisirlar. Sunucu,
istek geldiginde, web sayfasini, i¢indeki scriptler ile birlikte ziyaret¢iye gonderir ve
gorevini tamamlar. Artik ziyaret¢i ile higbir baglantist kalmamustir. Scriptler
ziyaret¢inin bilgisayarinda isletilir ve sonuglar1 yine ziyaretgiye gosterilir. Baglanti
tarafli scriptleri, HTML taglar1 i¢ine gOmiilmiistiir ve bunlar sayfa kodlarina

bakilinca goziikiirler.
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Sunucu tarafli script, farkli olarak sunucu iizerinde ¢alisir. Ozel tag isaretleri arasinda
yazilan scriptler, sunucu iizerinde isletilir ve sonuglar1 ziyaret¢iye iletilir. Sunucu
iizerinde calisan scriptler, ziyaret¢inin bilgisayarina bilgiyi, HTML olarak kodlanmis
sekilde gonderir. Ziyaret¢i sayfasinin kodlarma baktiginda, sunucu tarafindan
gonderilen, islenmis verileri HTML olarak goriir. Sayfasinin kodlar1 i¢inde, higbir
sekilde sunucu tarafli bir script ifadesi goremez. Sunucu tarafli scripting, mantik
olarak, kullanict tarafli scriptin yapamadigi isler i¢in kullanilir. Kullanici tarath
script ile yapabilecegimiz higbir seyi, sunucu tarafli script ile yapamamaliy1z. Clinkii

bu, hem sunucuyu gereksiz yere mesgul eder hem de hizimizi diigiiriir [5].

ASP sunucu tarafli, en bilinen ve en ¢ok kullanilan scripting dilidir. ASP Microsoft
firmasinin gelistirdigi bir teknolojidir ve yine Microsoft ‘un gelistirdigi ASP destekli
sunucular iizerinde c¢alisir. ASP sayfalarii galistirmanin birinci kosulu, ASP ‘yi

destekleyen bir sunucu ile ¢calismaktir.

ASP icin WEB ortamimin tamami bir nesnedir. Sunucu, ziyaretcinin bilgisayari,
sunucu tarafinda calisan programlar, iletim ortami v.b. ASP igin birer nesnedir.
Bunun anlami, bu ortam i¢indeki her seye miidahele edebilecegimiz ve
programlayabilecegimizdir. ASP i¢in sunucu, sunucuda ¢aligtirilan programlar,
ziyaretgiler bir biitiindiir. Sunucu tarafli bir ortamda calismasi sebebi ile, baglanti
saglandiktan itibaren karsilikli etkilesimli (interaktif) bir ortam saglar. Kullanicilarii
tantyabilir, gonderdikleri verileri aninda degerlenfirip cevap verebilir, ziyaretcilerin

bilgilerini saklayabilir ve bir dahaki sefer ziyaretciye iletebilir.

Kullanici tarafli scriptler, sayfaya sekilsel anlamda deger katarken, ASP icerik ve

karsilikl1 etkilesim anlaminda sayfalara deger katar.

2.5.2. ASP ‘nin kullamm alanlar1 ve avantajlari

a) ASP dinamik Web sayfalar1 olusturmak i¢in kullamilir. Web sayfalarim

canlandiracak bir tekniktir. Web sayfalarina islem isleme yetenegi saglar.
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b) ASP Web Programcilarina HTML, script dili ve kullanicidan bagimsiz veritebani
islemlerini rahatlikla kullanabilme olanag1r saglar. Bu ozgiirlik ve platform
bagimsizligi, icra goren tiim islemlerin sunucu tarafinda halledilerek sadece sonuglari
tiiretmesi ile saglanmaktadir. Sonug¢ salt HTML kodunda tiiretildigi i¢in browserlar

izerinde tanimsiz komut gibi bir problemle karsilasilmaz.

c) ASP kendi icinde Javascript, VB Script, Jscript, Perl Script gibi genis bir
yelpazedeki ham kodlarin kullanilmasina olanak tanir.Hatta Windows Scripting host
ile uyumlu kalmak sartryla olusturulan her yeni script dil, Web server ‘a tanirilarak

ASP tizerinde kullanilabilir.

d) ASP sunucu tarafinda uygulama c¢alisgtirmaniza imkan saglar. Hazirlanan
uygulamalar1 calistiran komutlar sadece sunucu tarafinda kalir. Istemci sadece
sonuglart gorebilir, yani kullanicilar, istedikleri sayfayr olusturan komutlar
goriintiileyemez. Bu yoniiyle ASP web programcilarina giivenirlik ve 06zglinliik

saglamaktadir.

e) Uygulama ile iliskilendirilmis bir database iizerindeki veriler ASP ile istenilen
yayimlama stratejisine gore Web sayfalarina aktarilir ve bilginin internet {izerinden
giincellenmesi otomatik hale doniisebilir. Bu 6zellik ASP ‘nin hazirlanan bir formla
veri giris kontrol arayiizii oldugu gibi ayni zamanda hazirlanan Paket programlar ile
es zamanli ¢alisacak bir alternatif de sunmaktadir.

f) ASP ile hazirlanan projeler kaynaklarin yonetimi, kontrolii ve uzaktan sistem
yonetimine imkan verir. Sirketler arasi bilgi paylasimi i¢in ideal bir ortam olusturur.
Bugiin web programcilart gelistirdikleri uygulamalar1 bir¢ok avantaji goéz Onilinde
bulundurarak ASP ile tasarlamaktadirlar. Internet servis saglayicilarmin ¢ogu ASP
uygulamalarim1 Host edebilecek sekilde sunucularini diizenlemislerdir. Birgok
yazilim firmast ASP ‘ye 0Ozgiin editorler tasarlamaktadir. Gelistirilen paket
programlarin veri giris arayiizleri alternatifli olarak browser {izerinden de
saglanmaya baslandi. Artik {izerinde aktif bilgi sunumlariin geceklestigi, anketlerin
cesitli fonksiyonellikte formlarin, aritmetik ve lojik hesaplamalarin yapildigi portal
sitelerin, iiyelik sistemlerinin, forumlarin, online aligveris yapilabilen sayfalarin sik¢a

karsimiza ¢iktigim, firmalarm hizla Intranetlerinde yer alan web siteleri iizerinde
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firma isleyisini saglayan uygulamalara yoneldiklerini gozliiyoruz. Elbette ki bu

fonksiyonelligin web sayfalarina yansimasinda ASP ‘nin rolii gz ard1 edilemez [1].

2.5.3. ASP dosyalarinin hazirlanmasi ve yaymlanmasi

ASP ile ¢alisma yapilirken, bilgisayar lizerinde iki platform kullanilir.

a) ASP dosyalariin igeriklerinin hazirlanmasi ve diizenlenmesi i¢in editor

b) Kodlarin kontrol edilmesi ve ASP dosyalarinin yayinlanmasi i¢in Web sunucusu

Yukarida belirtilen ilk islem icin herhangi bir text editdrii kullamlabilir. Ikinci
asamada ise hazirlanan dosyadaki kodlarin kontrolii ve yayimnlama iglemi yer alir.

Windows XP isletim sisteminde yer alan IIS bu islem i¢in kullanilir.

2.5.4. Web sunum mantigi

Internet Information Server, Microsoft firmasinin Web sitelerinin yaymlanma ve
kontrol edilme konusunda hazirladigi bir uygulamadir. Microsoft XP isletim

siteminin profesyonel siirlimiinde IIS tanimlidir.

Web browser isletim sistemi ne olursa olsun Web sitesine miiracaat ederken
oncelikle Web Server ile baglanti1 kurar. Bu baglant: i¢in kullanilan isletim sistemi
veya internet baglant1 seklimiz fark etmeksizin sunucu ziyaret¢inin bilgisayarina
HTML kodlarmin yer aldig: text dosyay1 ve bu dosya igerisinde belirtilmis nesneleri
gonderir. Bu dosyada yer alan HTML komutlarina gore Browser kendisine ulastirilan
text ve ¢oklu ortam nesnelerini goriintiiler. Basit anlamda Web iletisimi bu sekilde

calisir.

Bir istemci tarafindan bir HTML sayfasi ¢agrildiginda HTML sayfasi dogrudan
istemciye gonderilir. Tarayici tarafindan bir ASP sayfasi cagrildiginda ise IIS bu
istegi ASP motoruna iletir. ASP motoru ASP dosyasini satir satir okur ve i¢indeki
scriptleri c¢aligtirir. Bu islemler sonucunda da ASP sayfasi diiz HTML olarak

istemciye gonderilir.
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ASP bir sunucu tarafli script oldugu i¢in Web sayfasi kullanicinin ekraninda
gorlintiilenmeden islenir, gerekli islemler yapildiktan sonra HTML kodlar
olusturulur ve kullanicinin bilgisayarina gonderilir. Yani eger sayfada hepsi varsa
once sunucu tarafli scriptler (ASP, CGI gibi) sonra istemci tarafli scriptler ve en son
bunlarin islenmesinden olusan HTML kodlar iiretildikten sonra yazilan diger HTML
kodlar1 birlikte isletilir [6].

Windows XP Service Pack 2 isletim sistemi yiiklii bir bilgisayara Internet Servis
Saglayicis1 (Internet Information Server) kurulmak isteniyorsa, dncelikle Windows
XP isletim cd’si ile windows bilesenlerini ekle/kaldir (program ekle/kaldir

mentisiinde yer almaktadir) boliimiinden internet servis saglayicisi segilerek yiiklenir

(Sekil 2.4.).

Windows Bilezenlen
"Windows =P bilegenlenni eklevip kaldirabilirziniz,

Bir bilegeni eklemek. veya kaldirmak igin onay kutusunu bklatin, Golgeli kutu, bilegenin
zadece bir kizmirin yiiklenecedini belittir. Bilezenin icerdiklerini garmet: igin Aunnbilart

hiklatin,

Bilezenler:

[ (@ Faks Hizmetleri 37ME =]

&) Intemet Explarer 0.0 ME
.Ef % |ntemet [nfarmation Services [I15] 15.7 MB —I

F.ok Sertifikalann Guncelegtr OOME -

Aciklama:  Ag ile ilgili bir dizi ozel hizmet ve iletizim kural igerir,

G,arekli .tnplam dizk. alant: 0,0 MB Aniliat |
Diizkteki bog alan: 116031 MB

< Ger | iler = | iptal |

Sekil 2. 4. Internet sevis saglayicisinin yiiklenmesi
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Internet servis saglayicisinin yiiklenmesiyle c: siiriiciisiiniin i¢inde inetpub adli bir
klasor  otomatik olarak  olusturulur. Tasarimi  yapilan asp  programi,
c:\inetpub\wwwroot\aspdelphi dizinine kopyalanir. Ardindan denetim
masasi\yonetimsel araglar\internet servis saglayicis1 boliimii ¢caligtirilir. Sekil 2.5. ‘te

verilen ekran kargimiza gelir.

"E' Internet Information Services (115} o [=] S|
Dosya  Eylern  GHrbndme Yardm

«- B EFERB 22> =0

3 Internet Information Services (115} | Ads [ ol -
=) CILEM {yarel bilgisayar) B 115Heb ci\windowsihelpliishelp
-] Web Siteleri 2 Cg@tsweb CWINDCWS iwebitsweb
3 I}_.Q Warsayiian Web Skes| [i_vu_hln i YPragram Files\Comman Flesiih
[Fl- ik Varsawlan SMTP Sanal Sus fob Criinetpublswirootiob
[_g@Frinkers CAWINDOWSwebiprinters
| E3dhame G:\Pragram FilesiIDHOME
[ alisveis

(T ankat

[ Arkadasik

[cilembasting

[ cilemnetyayinda

[ cilemshop

[ cilem_habar

[C]dlem_habert

[Tl dlem_haber_vz

(2] cilem_itiraf

[Zcilem_itirafyvz

e

[Cddlem,_itirafvz

[ [ =
| | 214l | _'l_l

Sekil 2. 5. Internet Servis Saglayicis1 ayarlarmin yapilmas.

Sekilde belirtilen varsayilan web sitesinin Ozellikleri segilir ve Sekil 2.6. ‘da
gosterilen giris dizini boliimiine girilerek, daha 6nce aspdelphi dizinine kopyalanmis
olan web sitesi giris dizini olarak tanimlanir. Bdylece ag iizerinde webserver olarak
tamimladigimiz bilgisayara erisildiginde (bilgisayar adi veya IP numarasi internet
Explorer sayfas1 adres cubuguna yazilarak erisim saglanir) tasarimi yapilmis olan asp

programi calistirilmis olur.
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Sekil 2. 6. ASP programinin giris dizini olarak tanitilmasi

*# Internet Information Services (115} ¥ o [= [ |
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Ic:‘n.'netpb\ww.-umut Giozat... |
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Uygulama adr I‘»‘arsaylan Unerdama Faldir |

Baslangic nakbss: <Warsaplan \Web Silesi>

. ) ‘apilandima.,., I
Gakgtems inlert [t aruzea kot dosyalan =l
Uygulama kommast IDlta [Havuzda Cahzinlr) _:] Festdr |

o |
i— Tamam Iptal | Uygula 1 ardm |

Sekil 2. 7. Giris dizininde gerekli ayarlamalarin yapilmasi
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Son olarak, Sekil 2.7. ’de goriildiigli gibi okuma, yazma ve dizinlere gdzatma yetkisi

verilmelidir.

Webserver lizerinde ayrica veritabani dosyalarimin tanitilmasi gerekir. Bu islem,
denetim masasi\yonetimsel araclar\Veri kaynaklar1 (ODBC) bdliimiine girilerek
yapilir. Burada yer alan kullnict DSN ve sistemDSN bdéliimlerine vt isimli veritabani
dosyast eklenir. Bu islem yapilmaz ise Delphi arayiiz programi veritabanina erigim

hatas1 verir ve ¢aligmaz.
2.6. 74L.S164 8bit kaymah kaydedici entegresi

Elektronik  bilgilendirme  panosunun led siirlicii  devrelerinde  yazinin
olusturulmasinda, 8 bitlik 74LS164 kaymali kaydedici entegreleri kullanilmistir. Bu
entegrenin  Ozellikleri verildikten sonra, elektronik bilgilendirme panosunda

karakterlerin nasil olusturuldugu daha iyi anlagilacaktir.

Ve QO O G Q4 MROCP

[14] [13] [12] [n] [10] [e] [e]

) 74L.S164

L1 Lzl La] La] Ls] Le] [7]

A B Qp Q@ Qz Qg GHD

Sekil 2. 8. 74LS164 Kaymali kaydedici entegresinin bacak baglantilar1.

Sekil 2.8 ‘de 74LS164 kaymali kaydedici entegresinin bacak baglantist verilmistir.
Entegre, 8 bit ¢ikisa sahiptir. A ve B ile gosterilen 1 ve 2 nolu pinlerden bilgi girisi
yapilmaktadir. Bu pinler, entegre icinde ve kapisi ile birlestirilmektedir, biz sadece
bu pinlerden 1 tanesini kullanacagiz. Istenilirse, pinlerden digeri giris kontrol ucu
olarak kullanilabilir. 9 nolu pin, reset ucudur. 8 nolu pin ise clock pals ucudur.

Entegrenin i¢ yapisi, Sekil 2.5 ‘te verilmistir.
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A
%
& B:ID* D Q 0D Q D a b a D Q D aQ b aQ b Q
Cp ’_L Cp ’_C Cp ’_( Cp P Cp F Cp F Cp ’_L Cp
o MR o
Vo= PNk Q 01 @ 03 o't o3 Qs a7
ab-mm7 O @ © ® 0 ® ®
{")= PIN NUMBERS
Sekil 2. 9. 74LS164 Kaymali kaydedici entegresinin i¢ yapisi.
Entegrenin fonksiyon tablosu Tablo 2.3 ‘te verilmistir.
Tablo 2.3. 74LS164 8bit kaymali kaydedici entegresinin fonksiyon tablosu.
ISLEM GIRISLER CIKISLAR
MODU MR A B Qo Q1-Q7
Reset L X L L-L
(Clear)
Kayma H L L L Qo-Qs
H L H L Qo-Qs
H H L L Qo-Qs
H H H H Qo-Qs
Agiklama:
L :Diistik Voltaj seviyesi.

H :Yiiksek Voltaj seviyesi.
X :Herhangi bir deger (lojik 0 veya 1).
Qn Entegrenin n. Kayma ¢ikis1.
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2.7. MAX232 RS-232 doniistiiriicii entegresi

Bilgisayar seri portlarinin (comport) gerilim seviyeleri, RS 232 standardindan
farklidir. Mikrodenetleyici ile bilgisayar seri port iizerinden RS 232 standardinda
haberlesirken, gerilim seviyelerindeki bu farklihig1 ortadan kaldirmak ve
uygunlastirmak i¢in Maxim firmasinin liretmis oldugu MA X232 entegresi kullanilir.

Sekil 2.10 ‘da MAX232 entegresinin bacak baglantilar1 ve i¢ yapis1 goriilmektedir
[8].

+5
0. 1pF* I
. R
" E El i 0.1pF* Ji— ;
Wt |: El D T
o [2] mmasaaa 1] 7007
. _[F
o 3 . 01F
< E MAK20E [13] RIITJ =
ce- 5] 1] Riout
v- [&] [17] T a
Tz0UT 7] 10] T2m J_
. - % = 25lipF
RaN [ 9] reou o I
I L
(a) o [5¥) g ENLEN) w|= = =

0V [+5¥) me—] =HOM (SHON)

WIKIMUR SLEW-RATE TEST CIRCUIT

(b)

Sekil 2. 10. a) MAX232 entegresinin bacak baglantilar1 b) I¢ yapisi

MAX232 entegresinin i¢inde tamponlanmis degil kapilar1 bulunmaktadir.

Sekil 2.11 ‘de ise PC seiportu ile PIC Mikrodenetleyicinin MAX232 entegresi

kullanilarak ile birbirine baglanmasi goriilmektedir.
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=

SUB-D 9-pin connector on PC

Sekil 2. 11. PC seiportu ile PIC’in MAX232 ile birbirine baglanmasi



BOLUM 3. SISTEMIN GERCEKLENMESI

Sistemin calisabilmesi icin ilk olarak, elektronik bilgilendirme panosunun bagh
oldugu bilgisayarin web server olarak tanimlanmasi gerekmektedir. Web server
olarak tanimlama islemi gerceklestirildikten sonra ASP kaynak kodu ile yazilmis
olan web  sayfas1  arayiiziinin = ve  ilgili  veritabam1  dosyalarinin

c:\inetpub\wwwroot\aspdelphi dizini i¢erisine kopyalanmasi gerekmektedir.

Delphi programlama diliyle yazilmis olan program ise, bu dizinde yer alan veritaban
dosyasini belirlenen araliklarla kontrol etmek suretiyle herhangi bir veridegisimi
islemi gerceklesmisse yeni veriyi RS-232 haberlesme protokoliinii kullanarak seri
porttan kayan yazinin tanimli protokoliine uygun olarak gondermektedir.
Uygulamada veritabani dosyas1 ¢ok sik periyotlarda kontrol edilmektedir. Fakat her
kontrol etme esnasinda veritaban1 dosyasinda degisim olmamasi durumunda
elektronik bilgilendirme panosu mevcut durumunu korumaktadir. Delphi dilinde
yazilmis arayiiz programi webserver olarak tanimlanan ve elektronik bilgilendirme
panosunun bagli bulundugu bilgisayarin ilk acilis1 esnasinda otomatik olarak
calistirilacak sekilde baslangicta calistirllan dosyalar listesine eklenmelidir.
Tasarlanmis olan Delphi diliyle yazilmis program ilk c¢alistirildiginda, elektronik
bilgilendirme panosunun bagli bulundugu seri port secilerek baglant1 i¢cin konulan
baglan ikonu ile baglanti saglanarak, tamam sekmesi se¢ilmelidir. Sekil 3.1. ‘de

baglant1 ayar penceresi goziikmektedir.
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+f Ser Port Ayarlan x|
Baglanti Durumu @ 2% Baglan
Portlar  [SEYINE -]

s/' Tamam

Sekil 3. 1. Delphi arayiiz programi baglant1 ayar penceresi

Sekil 3.2. ‘de Delphi diliyle yazilmis programa ait arayiiz goriinmektedir. Kaymay1

durdur sekmesi; pano ekranindaki mesaji dondurma islemini gergeklestirecek kodlar

panoda yer alan PIC mikrodenetleyiciye gondererek, yaziyr dondurma islemini

gergeklestirir. Yazi gonder sekmesi; uzak bilgisayar secenegi aktif edilmediyse ag

baglantis1 kullanilmaksizin, dogrudan yazi girig alani metin kutusuna yazilan metni

bilgilendirme panosuna gonderme islemini gerceklestirir. Bu islem veritabanina

erisim yapilmaksizin, dogrudan mikrodenetleyici ile haberlesilerek yapilir.

| =
j—'LAyarIar | f:' Kaymayi Durdur | @Yfm Gonder X Cikis ”

+ Kayan Yaz1 Programi

‘Yazi Girig Alani |** burat Fettahoglu **
Gelen Yazi

Durum

SeriPot@ Rx@ Tx@ ¥ UzakBilgisayar

Sekil 3. 2. Delphi arayiiz programinin ana penceresi

Asagidaki sekilde delphi arayiiz programinin akis diyagrami verilmistir.




Uzak
bilgisayar
secildimi?
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G Seriport \_H [ Seri port
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, mi? L
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?
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H | Seri port
bagli degil

raymay! Seri port "\ H | Seri port
secildimi? ayarlandi bagli degil
¢ , mi?
Kaymayi
durdur
< \ 4
\4

Sekil 3.3. Delphi arayliz programinin akis semast
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ASP diliyle yazilmis program ise, web server olarak tanimlanmis, panonun baglh
bulundugu bilgisayara IP adresi/aspdelphi (Ornek: http://192.168.4.1/aspdelphi)
yada Internet Servis Saglayici ayarlarinda giris dizini olarak aspdelphi dizini
tanimlandiysa adres gubuguna dogrudan webserver bilgisayarin adi yazilarak sunucu
bilgisayarla iletisim kuruldugunda calisir ve sadece yetkili kisilerin girisine olanak
saglamak icin ilk olarak sifre dogrulama penceresinin goriintiilenmesini saglar (Sekil
3.4.).

3 hitp://192.168.1.2/ - Microsoft Internet Explorer

Dosys  Dismn  Gérirdm  Skulerdacle  Aracler  Yardm i

Qe Q- HRAG Pwdesmuwen | @ -5 @-JE D B

aetes | ] b 1192, 160, 1.2/ <@ - 3
Google - ¥ Mhseschwes + @ Ghobldes o cotens 4

5k Kadlandania 2 E
B me . [0 Diiserie. .

5 Baliantlse

g2 w802/, | BB A WedmwaGergr  + | ) Docl -MonschWied | 0} 2BOUM-Mowmed.. | [ MoosotPowerra... | TR L0000 BN L

Sekil 3.4. ASP Programinin sifre kontrol bolimii

Dogru sifrenin yazilmasiyla, metin gonderme ve okuma penceresi istemci

bilgisayarda goriintiilenir (Sekil 3.5.).

Gelen explorer sayfasinda (Sekil 3.5.) goriildiigi gibi; anasayfa, yaziy1 degistir, sifre
degistir ve c¢ikis boliimleri bulunmaktadir. Anasayfa boliimiine girildiginde; ekranda
veritabaninda var olan verinin goriintiilenmesi saglanir. Yaziy1 degistir boliimiine
girildiginde; gelen metin kutusuna yazi yazilir ve kaydet butonuna basildig1 anda
yeni veri veri tabanma kaydedilir, bir 6nceki veri silinir. Sifre degistir boliimiine
girildiginde; gelen metin kutusuna yeni sifre yazilir ve onaylanirsa sifre degistirilmis

olur. Cikis boliimiine girildiginde ise programdan giivenli bir sekilde ¢ikilmis olur.
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Bu sekilde uzak bilgisayardan, kayan yazinin bagli oldugu bilgisayara erisilerek veri

okuma , yazma ve sifre degisikligi yapma islemi gerceklestirilmis olur.

‘A ASP DELPHI - Microsoft Internet Explorer

Dosya Dizen Géririm Sk Kulamianksr  Aracar  Yardm w»
Qe - © - [¥] Bl @ Owe | skwuteninr || (-1 m - | 2
ackes ] hitps192.168. 1. 2fdefault.asp v| Bt | sagentiar »
Google - | V| @oseachwed - | 0 FDoblocked 2l [ options 2 L]
Sik Kullanilanlar kot
[ Eie... [ Dozenle...
=) Baﬂlanh\.ar
& msN.com
@] Radyo Istasyonu Rehberi
&] http--152. 168 1, Z-aspdelphi-
@] AsP DELPHI
|Anasayfa ;Su Anki Yan - elekironik-u dersi laboratuARI SALI GUNU YAPILACAKTIR
|Yaziyi Degistir
|Sifre Degistir
|Ctlas
& ® ntermet

‘4 Baslat D O @ 7 7 ASPDEPH-Mooso... | L) 2BOL0M -Micosoft... | i Document2 -Micosof... | [ Miaosoft PawerPoint ... o RIS W ol O] 22:44

Sekil 3. 5. ASP Programinin genel gériiniimii

Sekil 3.6. ‘da ASP diliyle yazilmig olan programin akis semasi verilmigtir. Semada
haber olarak belirtilen degisken, veritabaninda haber adiyla kayitli bulunan en son
veridir. Sifre olarak belirtilen degisken ise veritabaninda sifre adiyla kayitl bulunan

ve i¢inde en son sifrenin kayitl bulundugu boliimdiir.



Girilen
metin=sifre

?

Anasayfa
secildi mi

Yaziyi degistir
secildi mi
?

Haber=
girilen yazi

Sifre degistir
secildi mi
?

Sifre=
girilen sifre

Cikis

\ 4

segildi mi
?

Sekil 3. 6. ASP diliyle yazilan programin akis semasi.
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Elektronik bilgilendirme panosunda karakterlerin tanimlanmasi islemi, Sekil 3.7. ‘de
goriildiigti gibi gerceklestirilir. Uygulamada kullanilan elektronik bilgilendirme
panosu, 7 satirdan olugmaktadir. Panonun uzunlugu baska bir ifadeyle siitun sayisi
istenildigi kadar arttirilabilir. Her bir 8 led diyottan olusan bir satirlik boliimii
olusturmak i¢in 741s164 8bit kaymali kaydedici entegresinden 1 adet kullanilmasi
yeterlidir. Yazilimda kullanilacak karakterler, Sekil 3.7. ‘de gosterildigi sekilde teker
teker hexadesimal kod olarak tanimlanir. Sekildeki her bir kutucuk bir adet led
diyotu ifade eder. Kutucugun dolu olmasi led diyotun aktif edilecegini (741s164
cikisinin lojik “1” olmast), bos olmasi led diyotun soniik durumda oldugunu (lojik
“0”) ifade eder. 7 satirdan olusan siitunu mikrodenetleyicinin 8 pinli bir ¢ikis
portunun kontrol edecek olmasi nedeniyle, her bir siitun iki adet hexadesimal say1 ile
ifade edilir. Ornegin sekildeki A karakterini olusturan ilk siitun 1F hexadesimal
sayisi ile tanimlanir. Mikrodenetleyicinin ilgili ¢ikis portuna 1F hexadesimal sayisi
yuklendikten sonra, 74ls164 ile yapilmis stiriicii devrelere clock palsi uygulandiginda
pano ekraninda A karakterinin ilk siitunu goriiniir. Ardindan ikinci siitunu olusturan
karakterler gonderilir, tekrar clock palsi gonderilir ve bu sekilde istenen karakterler
panoda goriintiilenir. Panodaki karakterlerin kayma hizi, dogrudan clock palsinin

uygulanma stiresine baglidir.

1F 24 (44 | 24| 1F

Sekil 3.7. Elektronik bilgilendirme panosunda kullanilacak karakterlerin tanimlanmasi

Sekil 3.8. ‘de ise elektronik bilgilendirme panosunda kullanilan led siirme devresi

verilmistir. Her bir satirda yer alan 8 led i¢in bu devre kullanilmaktadir.



37

Clk Sv Sv IClk
s | ‘
tith
Ve Q
eeo00000 [
J__L__ed Gasterge bl
= (Ondireng sklznscag
EG: Bilzi Girisi
BC: sonraki d
EC iu;ilil bﬁ; u;in;iw

Sekil 3.8. Elektronik bilgilendirme panosunda kullanilan satir siirme devresi

Sekil 3.8. ‘de verilen satir siirme devreleri, Sekil 3.9. ‘daki gibi baglanarak elektronik
bilgilendirme panosu olusturulmus olur. Panonun uzunlugu i¢in herhangi bir
siirlama yoktur. Sadece devrenin kaynaktan ¢ektigi akim deger sinirlayici olabilir.
Sekil 3.9. ‘da goriildiigii gibi, elektronik bilgilendirme panosunun Dy, ...D; olarak
belirtilen satir stirme bilgi girisleri ve clock palsi girisi olmak iizere 8 adet kontrol

girisi mevcuttur.
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Sekil 3.9. Elektronik bilgilendirme panosunun led siiriicli devrelerle olusturulmasi
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Do Clock
Dy

D:

D3

Dy

Sekil 3.10. ‘da pic mikrodenetleyicili satir siiriicii devrenin semas1 goriilmektedir.

Sekil 3.11. ve Sekil 3.12. ‘de ise ayn1 devrenin baski devre semalar1 verilmistir.
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Sekil 3. 10. Pic mikrodenetleyicili satir siiriicii devre semasi
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Sekil 3.12. Pic mikrodenetleyicili siiriicli devrenin baski devresi (alt goriiniim).

Sekil 3.13. ve Sekil 3.14. ‘te satir siirme devresinin baski devre semalar1 verilmistir.



41

; : 1

a DE

I

g

o

=

E_

LR

z =

z

=8

.

= 5

=

z

i

it

1008
KYAYH AVl
MEB 1 YBYHII

=
+
1

Sekil 3.13. Satir siirme devresi (iist goriiniim).

R
;)

+\
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BOLUM 4. SONUCLAR

Tasarimi yapilan bu caligmada, web iizerinden elektronik bilgilendirme panosunun
kontroliinii saglanmistir. Mevcut sistemde RS-232 haberlesme protokolii ile server
olarak tanimli bilgisayarla seri port {izerinden haberlesebilecek sekilde tasarlanmig
olan ve icerisinde PIC18F452 mikrodenetleyici kullanilan bir elektronik
bilgilendirme panosu yer almaktadir. Web sunucu bilgisayarda g¢alistirilan delphi
programlama dili ile yazilmig arayliz yazilimi, belli zaman araliklar1 ile ayni
bilgisayarda yer alan veritabanindaki verileri kontrol ederek panoya gondermektedir.
Veritabanina istemci (client) bilgisayarlardan panonun bagli bulundugu web server
olarak taniml1 bilgisayarin IP numarasi kullanilarak ve ilgili dizin segilerek, LAN ag1
yada internet iizerinden erisilebilmekte ve veritabanindaki veriler okunup,
degistirilebilmektedir. Ayrica sistemde gilivenligin saglanabilmesi i¢in veritabanina
erisimde ilk olarak sifre kontrolii yapilmaktadir. Delphi programinda yer alan uzak
bilgisayar se¢cim ikonu kaldirilarak, server iizerinden de dogrudan bilgilendirme

panosu kontrol edilebilmektedir.

Uygulamanin kullanicilara sagladigi en 6nemli avantaj, panonun bagli bulundugu
bilgisayara her seferinde veri giincellemek i¢in miidahale etmek yerine ag iizerinde
bagli herhangi bir bilgisayar vasitasiyla bu islemi giivenli bir sekilde ve en kisa

stirede saglamasidir.



BOLUM 5. TARTISMA VE ONERILER

Bu uygulamada, iletisim i¢in seri port kullanilmasinin nedeni, mikrodenetleyiciler ile
kolay iletisim kurulabilmesidir. Bu avantajinin yaninda, bilgilendirme panosu ile
web server olarak tanimli bilgisayarin seri port {izerinden baglanti kurmasi uzun
mesafelerde bilginin kaybolmasina veya bozulmasina yol acabilir. Bu sorunun
ortadan kaldirilmasi i¢in mevcut iletisim yerine, giivenli, hizli ve ucuz iletisim
teknolojileri kullanilabilir. Buna Ornek olarak (wireless) kablosuz iletisim agi
kullanilabilir. Ayrica giinlimiiz bilgisayarlarinda artik seri port baglanti noktasi yavas

yavas yerini diger baglant1 noktalarina birakmaktadir (USB gibi).

Elektronik bilgilendirme panosunun siirekli bir bilgisayar ile baglanti halinde olmas1
ihtiyac1 bir dezavantaj olarak disiiniilebilir. Yeni iletisim teknolojileri kullanilarak
bahsedilen bilgisayar kullanilmaksizin dogrudan bilgilendirme panosunda yer alan

mikrodenetleyici ile yerel ag yada internet ortamiyla erigim saglanabilir.

Uygulama, giincel haber sitelerinin rss formatl bilgilerini isleyerek, ekraninda belirli
araliklarda gosterecek sekilde gelistirilebilir. Ve ayrica, tarih, saat, sicaklik, nem gibi

degerleri de belirli periyotlarda gosterecek sekilde gelistirilebilir.

Dogrudan webserver olarak tanimlanan bilgisayarin paralel portu kullanilarakta led
siiriicii devreler kontrol edilebilir. Boylece mikrodenetleyici kullanilmasina gerek
kalmayacaktir. Ancak, asp programlama dilinin paralel port erisim fonksiyonlari
sinirh kullanim saglamaktadir ve paralel portta kablo sayisi fazla oldugundan uzak
mesafeler icin kullanilmasi maliyeti arttirmaktadir. Ayricaparalel porta erisimde

kullanilacak kablonun mesafesi siirlidir.



KAYNAKLAR

2]

[3]

ISKEFIYELI, M., “Internet Tabanli Olgme Ve Kontrol”, Yiiksek Lisans
Tez Calismasi, Sakarya Universitesi, 2002.

ALTINBASAK, O., “Mikrodenetleyiciler ve PIC Programlama”, Atlas
Yayincilik, 2003.

COLKESEN, R., ORENCIK, B., “Bilgisayar Haberlesmesi ve Ag
Teknolojisi”, Papatya Yayincilik, 1999

CALISKAN, A., “Mekatronik Sistemlerde internet Tabanli Kontrol Ve
Kartezyen Robot Uzerinde Bir Uygulama”, Yiiksek Lisans Tez Calismast,
Sakarya Universitesi, 2004

DEMIRKOL, Z., “ASP ile Web Programciligi Ve Elektronik Ticaret”,
Pusula Yayincilik, 2000

CUBUKCU, F., “ASP 3.0 ile Veritaban1 Yonetimi”, Alfa Yayinlari, 2001.
www.microchip.com

WWW.maxim.com

FIDAN, G., “Internet Tabanli Veri Toplama”, Yiiksek Lisans Tez
Calismasi, Sakarya Universitesi, 2003.

CALISKAN, A., “Mekatronik Sistemlerde Internet Tabanli Kontrol ve
Kartezyen Robot Uzerinde Bir Uygulama”, Yiiksek Lisans Tez Calismast,
Sakarya Universitesi, 2004.


http://www.microchip.com/
http://www.maxim.com/

EKLER

EK 1. Delphi programi kaynak kodu

unit Unitl;

interface

uses
Windows, Messages, SysUtils, Variants, Classes, Graphics, Controls, Forms,
Dialogs, StdCtrls, Buttons, CPortCtl, CPort, Menus, ExtCtrls, ComCtrls,
DB, ADODB, Mask, DBCtrls;

type

TForm1 = class(TForm)
CBUzak: TCheckBox;
LGelenYazi: TLabel;
ComlLedl: TComLed;
ComLed2: TComlLed,;
Label3: TLabel;
Label4: TLabel;
Panell: TPanel;
BKayma: TBitBtn;
BGonder: TBitBtn;
BCikis: TBitBtn;
BAyar: TBitBtn;
SendTimer: TTimer;
lkayanyazi: TEdit;
Label2: TLabel,



ComlLed3: TComlLed;
Label5: TLabel;
ADOConnectionl: TADOConnection;
ADQTablel: TADOTable;
DataSourcel: TDataSource;
DBEGelenYazi: TDBEdit;
Guncel: TTimer;
OtoGonder: TTimer;
LDurum: TLabel,

Label6: TLabel,

Label7: TLabel;

procedure BAyarClick(Sender: TObject);
procedure BKaymaClick(Sender: TObject);
procedure CBUzakClick(Sender: TObject);
procedure FormCreate(Sender: TObject);
procedure BGonderClick(Sender: TObject);
procedure Kay Dur();

procedure Kay Basla();

procedure Yazi_Bul();

procedure Yazi_ Oku();

//procedure Timer1Timer(Sender: TObject);
procedure BCikisClick(Sender: TObject);
function KodBul(Harf : Char):string;
procedure SendTimerTimer(Sender: TObject);
procedure GuncelTimerTimer(Sender: TObject);

procedure OtoGonderTimerTimer(Sender: TObject);

private

{ Private declarations }



public
{ Public declarations }

end;

var

Forml: TForml;

KaymaVar : boolean = true;
UzakErisim : boolean = false;
YaziGonderildi : boolean = false;
SPGonder : boolean = false;
Guncelmi : boolean = false;
Gonder : boolean = false;
Gonderllk : boolean = false;
GonderUzunluk : boolean = false;
GonderHarf : boolean = false;
GonderSon : boolean = false;
AraZaman : boolean = false;

GonTip : byte;
GYUzunlugu : byte;

HarfSayaci : integer;
AraSayac  : integer;

DiziUzunlugu : integer;

DiziUzunluguHex : string;

Uzunluk : string;

GirilenYazi : string;

GelenYazi : string;

DiziKarakter : array [1..255] of string;
Dizi : array [1..255] of char;

SeriPortDizisi :array [1..11] of char;
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GelenDizi . string;

implementation

uses unit2;

{$R *.dfm}

//"Ayarlar" butonu alt yordami1
procedure TForm1.BAyarClick(Sender: TObject);
begin

Form?2.show;//Seri port penceresini goster

end;

//"Kayma" butonu alt yordami

procedure TForm1.BKaymaClick(Sender: TObject);

begin
//Seri port baglt m1?
if Form2.seriport.Connected then
begin
if KaymaVar then//Kayma var m1?
begin
Kay Dur();
BGonder.Enabled := true;
BKayma.Caption := 'Kaymay1 Baslat';
KaymaVar := false;
end
else
begin
if YaziGonderildi then //Yaz1 gonderilmis mi?
begin
YaziGonderildi := false;
BGonder.Enabled := false;
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KaymaVar := true;
BKayma.Caption :='Kaymay1 Durdur';
Kay Basla();
end
else
ShowMessage("Yaz1 Gonderilmemis!...");
end
end
else
Showmessage('Seri Port Bagli Degil!...");

end;

//"Uzak Bilgisayar" se¢me kutusu alt yordami
procedure TForm1.CBUzakClick(Sender: TObject);
begin
if CBUzak.Checked then//"Uzak Bilgisayar" se¢ilmis mi?
begin
//Manuel kontrol butonlarini pasif yap
BKayma.Enabled := false;
BGonder.Enabled := false;
//Giincelleme zamanlayicisini baslat
Guncel.Enabled := true;
end
else
begin
//Manuel kontrolleri etkinlestir
BKayma.Enabled := true;
BGonder.Enabled := false;
YaziGonderildi := false;
KaymaVar := true;
BKayma.Caption := 'Kaymay1 Durdur';

//Glincelleme zamanlayicisint durdur



Guncel.Enabled := false;
end

end;

//Program ilk buradan baglar
procedure TForm1.FormCreate(Sender: TObject);
begin
if CBUzak.Checked then//Uzak bilgisayar se¢ilmis mi?
begin
//Manuel kontrol butonlarini pasif yap
BKayma.Enabled := false;
BGonder.Enabled := false;
//Giincelleme zamanlayicisini baslat
Guncel.Enabled := true;
end
else
begin
//Manuel kontrolleri etkinlestir
BKayma.Enabled := true;
BGonder.Enabled := false;
//Giincelleme zamanlayicisini durdur
Guncel.Enabled := false;
end

end;

//"Yazi Gonder" butonu alt yordami

procedure TForm1.BGonderClick(Sender: TObject);
begin

//Seri port bagli m1?

if Form2.seriport.Connected then

begin
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if KaymaVar then//Kayma var mi1?
begin
ShowMessage('Once Kaymay1 Durdurun...");
end
else
begin
BKayma.Enabled := False;
//Yazi gonderme zamanlayicisini baslat
SendTimer.Enabled := true;
Gonder := true;
/IYazi gonderme proseduriinii baglat
Gonderllk := true;
if YaziGonderildi then//Yazi gonderme tamamlandi mi1?
begin
//Yazi gonderme zamanlayicisini durdur
SendTimer.Enabled := false;
YaziGonderildi := false;
end;
end
end
else
Showmessage('Seri Port Bagl Degil!...");

end;

//Kayan yazi durdurma alt yordami
procedure TForm1.Kay Dur();
begin
//Seri porta gonderilecek kayma durdurma dizisini olustur
SeriPortDizisi[1] := .
GYUzunlugu = 1;
SPGonder := true;//Kayan yaziya diziyi gonder

end;
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//Kayan yazi basglatma alt yordami

procedure TForm1.Kay Basla;

begin
//Seri porta gonderilecek kayma baslatma dizisini olustur
SeriPortDizisi[1] :="";
SeriPortDizisi[2] :="'0';
SeriPortDizisi[3] :='1";
GYUzunlugu := 3;//Kayan yaziya diziyi gonder
SPGonder := true;
if CBUzak.Enabled then//"Uzak Bilgisayar" se¢ilmis mi?
OtoGonder.Enabled := false;//Otomatik yazi génderme zamanlayicisin1 durdur

end;

//Bu fonksiyon kayan yaziya gonderilecek harfe karsilik gelen kodu bulur

function TForm1.KodBul(Harf : Char):string;

begin
//Harfler
if (Harf ="'A") or (Harf = 'a") then result :='0000';
if (Harf = 'B') or (Harf ="b") then result :='0006';
if (Harf="C") or (Harf = 'c¢') then result :='000C";
if (Harf="C") or (Harf ="'¢') then result :='001E";
if (Harf ='D") or (Harf = 'd") then result :='0012";
if (Harf ="'E') or (Harf = 'e') then result :='0024",
if (Harf="F") or (Harf ='f") then result :="'0060';
if (Harf ='G") or (Harf ="'g') then result :="'006C";
if (Harf ='G") or (Harf ='g") then result :='0072";
if (Harf ='H") or (Harf = 'h") then result :='0078";
if (Harf="I") or (Harf ="1") then result :='007E";
if (Harf = 'I") or (Harf = 'i") then result :='003C";
if (Harf ="J") or (Harf ="j") then result :='0084';
if (Harf ='K") or (Harf = 'k') then result :='0030";



if (Harf="L") or (Harf ="1') then result :='002A";
if (Harf="'M") or (Harf = 'm') then result :='004E";
if (Harf='N") or (Harf = 'n") then result :='0048";
if (Harf ='0") or (Harf ='0') then result :='008A";
if (Harf ='0") or (Harf = '8") then result :='0090";
if (Harf="P') or (Harf ='p'") then result :='0066";
if (Harf ='Q") or (Harf ='q') then result :='0196";
if (Harf ='R") or (Harf = 'r') then result :='0042'";
if (Harf="'S") or (Harf ="'s") then result :='005A";
if (Harf="S") or (Harf ="'s') then result :='0096";
if (Harf="T") or (Harf ='t') then result :="'0036';
if (Harf ='U") or (Harf = 'u') then result :='0054";
if (Harf = "U") or (Harf = "ii") then result :='009C';
if (Harf="'V") or (Harf ='v'") then result :='00A2'";
if (Harf ='W") or (Harf = 'w') then result :='019C";
if (Harf ='X") or (Harf = 'x') then result :='0190";
if (Harf ="Y") or (Harf ="y') then result := '00AS';
if (Harf="Z") or (Harf = 'z") then result :='00AE";

//Rakamlar

if Harf ="'1" then result :='00B4';
if Harf = '2' then result :='00BA";
if Harf = '3' then result :='00C0";
if Harf = '4' then result :='00C6';
if Harf ='5' then result :='00CC';
if Harf ='6' then result :='00D2";
if Harf ='7' then result :='00D8";
if Harf = '8' then result :='00DE';
if Harf ='9' then result :='00E4";
if Harf ='0' then result :='00EA";

//Semboller
if Harf ="' then result :='0018";



if Harf ='$' then result := '00F0';
if Harf ="!" then result :='0100";
if Harf = """ then result :='0106";
if Harf = '#' then result :='010C";
if Harf ='%' then result :='0112";
//if Harf ="" then result :='0118";
if Harf ="'(' then result :='011E";
if Harf =")' then result :='0124';
if Harf = '*' then result :='012A";
if Harf = '+' then result :='0130";
if Harf = '-' then result :='0136';
if Harf ="' then result :='013C";
if Harf ="." then result :='0142";
if Harf ='/" then result :='0148";
if Harf =":' then result :='014E";
if Harf =";' then result :='0154";
if Harf = '<' then result :='015A";
if Harf = '=' then result :='0160";
if Harf = ">' then result :='0166";
if Harf ='?' then result :='016C";
if Harf ='@' then result :='0172";
if Harf = "[' then result :='0178";
if Harf ="]' then result :='017E";
if Harf = "\' then result :='0184";

end;

procedure TForm1.Yazi_ Oku();
begin
if CBUzak.Checked then//"Uzak Bilgisayar" se¢ilmis mi?
begin
//Veri tabanindan alinan yazi uzunlugunu bul

GirilenYazi := GelenYazi;
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DiziUzunlugu := length(GirilenYazi);
end
else
begin
//Araylizden girilen yazi uzunlugunu bul
GirilenYazi := lkayanyazi.Text;
DiziUzunlugu := length(GirilenYazi);
end;

end;

//Bu alt yordam yazidaki harflerin karakterlerinden olusan
/I karakter dizisini tiretir
procedure TForm1.Yazi_Bul();
var
1: byte;
begin
for i := 1 to DiziUzunlugu do
begin
if CBUzak.Checked then//"Uzak Bilgisayar" se¢ilmis mi?
DiziKarakter[i] := Kodbul(GelenYazi[i])
else
DiziKarakter[i] := KodBul(GirilenYazi[i])
end;

end;

procedure TForm1.BCikisClick(Sender: TObject);
begin
Application. Terminate;//Uygulamay1 sonlandir

end;



//Bu zamanlayici alt yordami yazi gonderme siirecini gerceklestirir
procedure TForm1.SendTimerTimer(Sender: TObject);
var
y : byte;
str : string;
begin
if Gonder then
begin
//Y az1 gonderme baslangi¢ kodu olusturulur
if Gonderllk then
begin
SeriPortDizisi[1] :=
SeriPortDizisi[2

]:
]:
SeriPortDizisi[3] :
SeriPortDizisi[4] :
SeriPortDizisi[5] :
]:
]:
]:
]:

SeriPortDizisi[6
SeriPortDizisi[7

SeriPortDizisi[8
SeriPortDizisi[9
SeriPortDizisi[10] :='3";
SeriPortDizisi[11] :='C";
GYUzunlugu := 11;

o
o
o
o
o:
o
o
"

SPGonder := true;//Kayan yaziya diziyi gonder
GonTip :=1;
end;
//Gonderilen yazinin uzunluguna bagl kod olusturulur
if GonderUzunluk then
begin
SeriPortDizisi[1] :=
SeriPortDizisi[2] :
SeriPortDizisi[3] :
SeriPortDizisi[4] :

|:V;
|OV;
|21;
'()V;



SeriPortDizisi[5] :="1";
Yazi_Oku();
//Dizi uzunlugunun hexadecimal karsiligin1 hesapla
DiziUzunluguHex := IntToHex(DiziUzunlugu,?2);
SeriPortDizisi[6] := DiziUzunluguHex[1];
SeriPortDizisi[7] := DiziUzunluguHex[2];
GYUzunlugu = 7;
SPGonder := true;//Kayan yaziya diziyi gonder
//Yazimin ilk harfini géndermek i¢in harf sayacini 1 yap
HarfSayaci :=1;
GonTip :=2
end;
if GonderHarf then
begin
Yazi Oku();
Yazi Bul();
//Yazmin ilk HarfSayaci'nci harfine ait kodu
/! str gecici dizisine at
str := DiziKarakter[HarfSayaci];
SeriPortDizisi[1] :="";
SeriPortDizisi[2] :='0';
SeriPortDizisi[3] :='2';
//Seri port dizise 4. hiicresinden itibaren harf kodlarini yaz
for y := 1 to length(str) do
SeriPortDizisi[y+3] := str[y];
GYUzunlugu =7,
SPGonder := true;//Kayan yaziya diziyi gonder
//Harflerin tamami gonderildi mi?
if HarfSayaci = DiziUzunlugu then
begin
HarfSayaci = 0;
GonTip :=3;

end;
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end;
/Y az1 gonderme sonlandirma kodu olusturulur
if GonderSon then

begin

SeriPortDizisi[ 1

1
1

SeriPortDizisi[2

1

]:=""
1:="0"
SeriPortDizisi[3] :='0';
SeriPortDizisi[4] :="0';
SeriPortDizisi[5] :='8";
1:="0"
]1:="1%
1:='0%
1:="9%

1

SeriPortDizisi[6
SeriPortDizisi[7
SeriPortDizisi[8
SeriPortDizisi[9
SeriPortDizisi[10] :='0';
SeriPortDizisi[11] :='0";
GYUzunlugu = 11;

1

—!

SPGonder := true;//Kayan yaziya diziyi gonder
GonTip :=4;
end;
end;

end;

//Yazi glincelleme zamanlayicisi

procedure TForm1.GuncelTimerTimer(Sender: TObject);

begin
ADOTablel.Open;//Veri taban1 dosyasini ag
//Veri tabanindaki gegerli yaziy1 ekrana yaz
LGelenYazi.Caption := DBEGelenYazi.EditText;
//Veri tabanindaki yazi giincel mi?
if not (DBEGelenYazi.EditText = GelenYazi) then
begin
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AraSayac = 0;
Guncelmi := true;
GelenYazi := DBEGelenYazi.EditText;
DiziUzunlugu := length(GelenYazi);
OtoGonder.Enabled := true;
LDurum.Caption :="Yazi giincel!...";
end
else
begin
Guncelmi := false;
OtoGonder.Enabled := false;
LDurum.Caption := 'Yaz1 giincel degil!...";
end;
ADOTablel.Close;//Veri taban1 dosyasini kapat

end;

//Otomatik yazi gobnderme zamanlayicisi
procedure TForm1.0toGonderTimerTimer(Sender: TObject);
begin
if AraSayac < 1301 then inc(AraSayac);
if Form2.seriport.Connected then
begin
//Kayma durduruluyor
if AraSayac = 10 then//100ms bekle
Kay Dur();
/IY azi gonderiliyor
if AraSayac = 50 then//500ms bekle
begin
SendTimer.Enabled := true;
Gonder := true;
Gonderllk := true;

LDurum.Caption := 'Kayma durduruldu!...";

59



end;
//Kayma baglatiliyor
if AraSayac = 1300 then//13s bekle (255 karakterlik yazi gondermek i¢in)
begin
if YaziGonderildi then
begin

YaziGonderildi := false;
SendTimer.Enabled := false;
Gonder := false;
LDurum.Caption :="Yazi1 gonderildi!...";
end;
Kay Basla();
end;
end
else
Showmessage('Seri Port Bagh Degil!...");
end;

end.

unit Unit2;

interface

uses
Windows, Messages, SysUtils, Variants, Classes, Graphics, Controls, Forms,

Dialogs, StdCtrls, Buttons, CPortCtl, CPort, ExtCtrls;

type
TForm2 = class(TForm)
ComlLedl: TComLed;
bbaglan: TBitBtn;
BitBtn2: TBitBtn;
Labell: TLabel;
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Label2: TLabel,

seriport: TComPort;

ComDataPacketl: TComDataPacket;
ComComboBox1: TComComboBox;

Timerl: TTimer;

procedure BitBtn2Click(Sender: TObject);

procedure bbaglanClick(Sender: TObject);

procedure FormCreate(Sender: TObject);

procedure ComComboBox1Change(Sender: TObject);
procedure Timer1 Timer(Sender: TObject);

procedure ComDataPacket]1Packet(Sender: TObject; const Str

private

{ Private declarations }
public

{ Public declarations }

end;

var

Form2: TForm2;

implementation

uses unitl;

{$R *.dfm}

procedure TForm2.BitBtn2Click(Sender: TObject);
begin
Form?2.Close;

end;

: String);
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procedure TForm2.bbaglanClick(Sender: TObject);
begin
if not SeriPort.Connected then
begin
BBaglan.Caption := 'Baglantiy1 Kes';
SeriPort.Open;
CombDataPacket].StartString := #1;
ComDataPacketl.Size :=9;
end
else
begin
BBaglan.Caption := 'Baglan';
SeriPort.Close;
end
end;
procedure TForm2.FormCreate(Sender: TObject);
begin
EnumComPorts(ComComboBox1.Items);

end;

procedure TForm2.ComComboBox1Change(Sender: TObject);
begin
if ComComboBox1.ItemIndex > -1 then
SeriPort.Port := ComComboBox1.Items[ComComboBox1.ItemIndex];
end;
procedure TForm2.Timer1 Timer(Sender: TObject);
begin
if SeriPort.Connected then
begin
if SPGonder then
begin
SeriPort. Write(SeriPortDizisi,GY Uzunlugu);
SPGonder := false;
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if GonderHarf then inc(HarfSayaci);
case GonTip of
1 : begin
Gonderllk := false;
GonderUzunluk := true;
end;
2 : begin
GonderUzunluk := false;
GonderHarf := true;
end;
3 : begin
GonderHarf := false;
GonderSon := true;
end;
4 : begin
YaziGonderildi := true;
if not Form1.CBUzak.Checked then Form1.BKayma.Enabled := true;
GonderSon := false;
GonTip :=0
end;
end;
end;
end;
end;
procedure TForm2.ComDataPacket1Packet(Sender: TObject; const Str: String);
var
sayac : byte;
begin
for sayac := 1 to length(Str) do
GelenDizi := GelenDizi + str[sayac];

end;

end.



64

EK 2. Asp program kaynak kodu

<htmI>

<%pass="fettahoglu"%>

<%if session("otu")="Acik" then%>

<%

Set Sur = Server.CreateObject("ADODB.Connection")

Sur.Open "DRIVER={Microsoft Access Driver (*.mdb)}; DBQ=" &
Server.MapPath("vt.mdb")

%>

<head>

<meta http-equiv="Content-Language" content="tr">

<meta http-equiv="Content-Type" content="text/html; charset=windows-1254">
<title>ASP DELPHI</title>

</head>

<body style="text-align: center">

<p align="center">&nbsp;</p>

<p align="center">&nbsp;</p>

<p align="center">&nbsp;</p>

<p align="center">&nbsp;</p>

<p align="center">&nbsp;</p>

<table border="1" width="100%">

<%if Request("islem")="kaydet" then%>

<tr>
<td>
<p align="center">

<% Set agi82 = Server.CreateObject("ADODB.Recordset")



sor = "Select * from haber "
agi82.0Open sor,Sur,1,3
if request.Form("baslik")="" then
response. Write "Bos Gonderemezsiniz"
else
agi82("baslik")=request.Form("baslik")
agi82("tarih")=Date()
agi82.Update
Response.Write "Yazi Kaydedildi."
goster="hayir"
end if
%>
&nbsp;</td>
</tr>
<%End if%>
<%if not goster="hayir" then%>
<tr>
<td>
<p align="center">Su Anki Yaz1 : <% Set agi82 =
Server.CreateObject("ADODB.Recordset")
sor = "Select * from haber order by kimlik desc "
agi82.0pen sor,Sur,1,3
%>
<%=agi82("baslik")%>
<%agi82.close%> </td>
</tr>
<form action="default.asp?islem=kaydet" method="post" name="asdfg">
<tr>
<td>
<p align="center"><input type="text" name="baslik"
size="20"><input type="submit" value="KAYDET" name="B1"></td>
</tr>

</form>
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<%End if%>

<tr>

<td>&nbsp;</td>

</tr>
</table>
<p align="center">&nbsp;</p>
<p align="center">&nbsp;</p>
<p align="center">&nbsp;</p>
<p align="center">&nbsp;</p>

</body>

</html>

<p align="center">

<%else%>

&nbsp;</p>

<p align="center">&nbsp;</p>
<p align="center">&nbsp;</p>
<p align="center">&nbsp;</p>
<p align="center">&nbsp;</p>
<p align="center">&nbsp;</p>
<p align="center">&nbsp;

</p>

<form action="default.asp?islem=giris" method="post" name="sdfsdf">

<p align="center">

<input type="password" name="sifre" size="20"><input type="submit" value="Giris
Yap" name="B2">

</p>

</form>

&nbsp;<p align="center">&nbsp;</p>

<p align="center">&nbsp;</p>

<p align="center">&nbsp;</p>

<p align="center">&nbsp;</p>
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<p align="center">&nbsp;</p>

<%End if%><%if Request("islem")="giris" then%>
<%

if request.Form("sifre")=""&pass&"" then
session("otu")="Acik"

response.Redirect "default.asp"

else

Response.Write "Sifre Yanlig"

End if

%>

<%End %>



EK 3. PIC ¢ kaynak kodu

#include "1.h"

//ekranda gosterilen

unsigned long chent;

unsigned long mesaj[512];

//seri porttan alinan

unsigned long gchent;

unsigned int gost;

//mesaj rsden geldikten sonra eski mesaja devam etmesin gostermeye diye

int]l yenidenbasla;

unsigned int getbyte(void){
char gl,g2;
unsigned int sonuc;
gl=getch(); printf("%c",gl);
g2=getch(); printf("%c",g2);

if(gl<'A'") gl=g1-0x30; else gl=gl-'A'+10;
if(g2<'A") g2=g2-0x30; else g2=g2-'A'+10;
sonuc=(gl1<<4) | (g2& 0x0F);
return sonuc;

}

#INT RDA

void getmessage(void){

unsigned int gelen,j;

unsigned long tmp,i;

if(gost!=23) return;// nokta geldimi?

gelen=getch();  printf("%c",gelen);

if(gelen !='"") return;//.
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//IMESAJ ALMAYA BASLANACAKMI?
//:000900013C
gelen=getch();  printf("%c",gelen);
if(gelen !="") return;//:
gelen=getbyte(); if(gelen != 0x00) return;//00
gelen=getbyte(); if(gelen !=0x09) return;//09
gelen=getbyte(); if(gelen !=0x00) return;//00
gelen=getbyte(); if(gelen != 0x01) return;//00
gelen=getbyte(); if(gelen != 0x3C) return;//00
printf("\n\rok");
//EVET SIMDI MESAJ UZUNLUGUNU AL
//:020101
gelen=getch(); printf("%c",gelen);  if(gelen !="") return;//:
gelen=getbyte(); if(gelen !=0x02) return;//02
gelen=getbyte(); if(gelen !=0x01) return;//01
gchent=getbyte();
printf("\n\rok");
mesaj[0]=gchent;
write_program_memory(0x2F00,mesaj,2);

//simdi her bir karakteri alacagiz
//:020000
for(i=0;i<gchent;it++){
gelen=getch(); printf("%c",gelen);  if(gelen !="") return;//:
gelen=getbyte(); if(gelen != 0x02) return;//02
gelen=getbyte();
j=getbyte();
printf("\n\rok");
tmp=gelen;
tmp=tmp<<8§;

mesaj[i]=tmp +j;
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//simdi mesaj sonunu al

//:0008010900
gelen=getch(); printf("%c",gelen); if(gelen !="") return;//:
gelen=getbyte(); if(gelen !=0x00) return;//00
gelen=getbyte(); if(gelen != 0x08) return;//08
gelen=getbyte(); if(gelen != 0x01) return;//01
gelen=getbyte(); if(gelen !=0x09) return;//09
gelen=getbyte(); if(gelen !=0x00) return;//00
printf("\n\rok");

for(i=0;i<gchcnt;i=1+4)
write_program_memory(0x3000+(1*2),&mesaj[1],8);

//simdi kaydir komutunu bekle

//:01
gelen=getch(); printf("%c",gelen); if(gelen !="") return;//:
gelen=getbyte(); if(gelen !=0x01) return;//01
printf("\n\rok");
chent=gchent;

for(i=0;i<chcnt;i++)
printf("%Lx %Lu",i,mesaj[1]);
yenidenbasla=1;

}

void senddata(unsigned int a,unsigned int b,unsigned int c,unsigned int d,unsigned

inte){
output d(a);output_low(PIN_ C3);output_high(PIN_ C3);delay ms(75);
output_d(b);output low(PIN_ C3);output_high(PIN_C3);delay ms(75);
output_d(c);output low(PIN_C3);output_high(PIN_ C3);delay ms(75);
output_d(d);output low(PIN C3);output high(PIN_ C3);delay ms(75);
output_d(e);output low(PIN_C3);output_high(PIN_C3);delay ms(75);
output_d(0x00);output_low(PIN_C3);output high(PIN C3);delay ms(75);
output toggle(PIN BO0);
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void harfkaydir(unsigned long a){
switch(a){
case 0x0000: senddata(0x7e,0x11,0x11,0x11,0x7¢);break;//A
case 0x0006: senddata(0x7f,0x49,0x49,0x49,0x36);break;//B
case 0x000C: senddata(0x3e,0x41,0x41,0x41,0x22);break;//C
case 30: senddata(30,33,97,33,18); break;//C
case 0x0012: senddata(0x7f,0x41,0x41,0x22,0x1c);break;//D
case 0x0024: senddata(0x7f,0x49,0x49,0x49,0x41);break;//E
case 0x0060: senddata(0x7£,0x09,0x09,0x09,0x01);break;//F
case 0x006C: senddata(0x3e,0x41,0x49,0x49,0x7a);break;//G
case 114:  senddata(60,67,67,83,52); break;//ChG=114
case 0x0078: senddata(0x7f,0x08,0x08,0x08,0x7f);break;//H
case 0x007E: senddata(0x00,0x41,0x7f,0x41,0x00);break;//I
case 60: senddata(0,66,127,66,0); break://Chi=60
case 0x0084: senddata(0x20,0x40,0x41,0x3f,0x01);break;//J
case 0x0030: senddata(0x7f,0x08,0x14,0x22,0x41);break;//K
case 0x002A: senddata(0x7f,0x40,0x40,0x40,0x40);break;//L
case 0x004E: senddata(0x7f,0x02,0x0c,0x02,0x7f);break;//M
case 0x0048: senddata(0x7f,0x04,0x08,0x10,0x7f);break;//N
case 0x008A: senddata(0x3e,0x41,0x41,0x41,0x3e);break;//O
case 144:  senddata(60,67,66,67,60); break;//ChO=144
case 0x0066: senddata(0x7f,0x09,0x09,0x09,0x06);break;//P
case 0x0042: senddata(0x71,0x09,0x19,0x29,0x46);break;//R
case 0x005A: senddata(0x46,0x49,0x49,0x49,0x31);break;//S
case 150:  senddata(38,41,105,41,18); break;//ChS=150
case 0x0036: senddata(0x01,0x01,0x7f,0x01,0x01);break;//T
case 0x0054: senddata(0x3£,0x40,0x40,0x40,0x3f);break;//U
case 156:  senddata(0x3C,65,64,65,0x3C); break;//ChU=150
case 0x00A2: senddata(0x1f,0x20,0x40,0x20,0x1f);break;//V
case 0x019C: senddata(0x3f,0x40,0x38,0x40,0x3f);break;//W



case 0x0190: senddata(0x07,0x08,0x70,0x08,0x07);break;//X

case 168:  senddata(3,4,120,4,3); break;//Y

case 0Xx00AE: senddata(0x61,0x51,0x49,0x45,0x43);break;//Z

case 0x00B4: senddata(0x00,0x42,0x7f,0x40,0x00);break;//1

case 0x00BA: senddata(0x42,0x61,0x51,0x49,0x46);break;//2

case 0x00CO0: senddata(0x21,0x41,0x45,0x4b,0x31);break;//3
}

switch(a){

case 0x00C6: senddata(0x18,0x14,0x12,0x7f,0x10);break;//4

case 0x00CC: senddata(0x27,0x45,0x45,0x45,0x39);break;//5

case 0x00D2: senddata(0x3c,0x4a,0x49,0x49,0x30);break;//6

case 0x00DS: senddata(0x01,0x71,0x09,0x05,0x03);break;//7

case 0x00DE: senddata(0x36,0x49,0x49,0x49,0x36);break;//8

case 0x00E4: senddata(0x06,0x49,0x49,0x29,0x1e);break;//9

case 0XxO0EA: senddata(0x3e,0x51,0x49,0x45,0x3¢);break;//0
case 0x0018: senddata(0x00,0x00,0x00,0x00,0x00);break;//bosluk
case 0x00F0: senddata(0x24,0x2a,0x7f,0x2a,0x12);break;//$
case 0x0100: senddata(0x00,0x00,0x5t,0x00,0x00);break;//!
case 0x0106: senddata(0x00,0x07,0x00,0x07,0x00);break;//"
case 0x010C: senddata(0x14,0x7f,0x14,0x7f,0x 14);break;//#
case 0x0112: senddata(0x23,0x13,0x08,0x64,0x62);break;//%
case 0x0118: senddata(0x00,0x05,0x03,0x00,0x00);break;//'
case 0x011E: senddata(0x00,0x1¢,0x22,0x41,0x00);break;//(
case 0x0124: senddata(0x00,0x41,0x22,0x1c,0x00);break;//)
case 0x012A: senddata(0x14,0x08,0x3¢e,0x08,0x14);break;//*
case 0x0130: senddata(0x08,0x08,0x3e,0x08,0x08);break;//+
case 0x0136: senddata(0x08,0x08,0x08,0x08,0x08);break;//-
case 0x013C: senddata(0x00,0x50,0x30,0x00,0x00);break;//,
case 0x0142: senddata(0x00,0x60,0x60,0x00,0x00);break;//.
case 0x0148: senddata(0x00,0x50,0x30,0x00,0x00);break;///
case 0x014E: senddata(0x00,0x36,0x36,0x00,0x00);break;//:
case 0x0154: senddata(0x00,0x56,0x36,0x00,0x00);break;//;
case 0x015A: senddata(0x08,0x14,0x22,0x41,0x00);break;//<
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case 0x0160: senddata(0x14,0x14,0x14,0x14,0x14);break;//=
case 0x0166: senddata(0x00,0x41,0x22,0x14,0x08);break;//>
case 0x016c¢: senddata(0x02,0x01,0x51,0x09,0x06);break;//?
case 0x0172: senddata(0x32,0x49,0x79,0x41,0x3e);break;//@
case 0x0178: senddata(0x00,0x7f,0x41,0x41,0x00);break;//[
case 0x017E: senddata(0x00,0x41,0x41,0x7f,0x00);break;//]
case 0x0196: senddata(0x20,0x10,0x08,0x04,0x02);break;//\

}

void showmessage(void){
unsigned long i;
for(i=0;i<chent;i++){
gost=23;
if(yenidenbasla==0)
harfkaydir(mesaj[i]);
else

{yenidenbasla=0; return; }

void main(void){
unsigned long i;
gost=0;
chent=read program_eeprom(0x2F00);
for(i=0;i<chent;i++)
mesaj[i]=read program eeprom(0x3000+(i*2));
printf("a");
setup_adc_ports(NO_ANALOGS);
setup_adc(ADC_OFF);
setup_psp(PSP_DISABLED);



setup spi(FALSE);

// setup wdt(WDT_OFF);
setup_timer O(RTCC_INTERNAL);
setup timer 1(T1 DISABLED);
setup_timer 2(T2 DISABLED,0,1);

/I setup_timer 3(T3 _DISABLED|T3 DIV_BY 1),
setup_comparator(NC_NC NC NC);
setup_vref(FALSE);
enable interrupts(INT RDA);
enable interrupts(GLOBAL);

/I setup_low_volt detect(FALSE);

/I setup_oscillator(False);

while(TRUE){
showmessage();

}//end of while

}//end of main

#rom 0x3000={0x0001,0x0000,0x0000,0x0000}
#rom 0x2F00={0x0003}
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Teknik Egitim Fakiiltesi Elektronik Ogretmenligi Boliimiinii kazandi. “3 eklemli
Scara Robotun Kinematik Denklemlerinin Cikartilmasi ve Arayiiz Programi Ile
Modellenmesi” ¢alismasin1  “Bitirme Projesi” olarak tamamladi. 2005 yilinda
“Fakiilte Birincisi” ve “Bdoliim Birincisi” olarak ayni boliimden mezun oldu. 2005
yili agustos aymnda Sakarya Universitesi Fen Bilimleri Enstitiisii Elektronik-
Bilgisayar Egitimi Anabilim Dali ‘nda Yiiksek Lisans yapmaya basladi. 2006
yilinda Istanbul Bahgelievler Kocasinan Endiistri Meslek Lisesinde Elektronik
Ogretmeni olarak calismaya basladi. Yiiksek lisans tez ¢alismast TUBITAK Bilim
Insan1 Destekleme Daire Baskanligi (BIDEB) tarafindan desteklenmektedir.
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